
PP=103.000m

Km 0+000.00

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=103.000m

Km 0+024.80

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=104.000m

Km 0+074.63

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=104.000m

Km 0+124.42

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=104.000m

Km 0+150.05

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=104.000m

Km 0+174.62

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=105.000m

Km 0+199.95

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=105.000m

Km 0+224.66

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=106.000m

Km 0+249.41

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=107.000m

Km 0+290.36

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+323.82

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+350.00

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+373.86

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+399.10

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+423.69

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+448.79

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+473.66

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+498.63

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+523.33

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+548.45

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+573.46

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=110.000m

Km 0+598.33

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=110.000m

Km 0+623.12

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=110.000m

Km 0+648.04

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=110.000m

Km 0+672.99

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+697.84

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+722.56

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+737.62

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+751.70

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+766.87

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=109.000m

Km 0+781.24

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+796.80

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+824.26

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+854.76

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=108.000m

Km 0+869.15

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=107.000m

Km 0+894.06

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=107.000m

Km 0+919.09

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=106.000m

Km 0+943.95

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=106.000m

Km 0+968.77

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=105.000m

Km 0+993.69

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=105.000m

Km 1+018.45

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=105.000m

Km 1+043.19

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=104.000m

Km 1+068.14

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=104.000m

Km 1+093.12

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=103.000m

Km 1+108.89

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=103.000m

Km 1+122.89

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=103.000m

Km 1+139.55

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=102.000m

Km 1+152.76

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=102.000m

Km 1+182.82

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi

PP=102.000m

Km 1+192.76

Rzędne projektowane

Odsunięcia od osi

Rzędne istniejące

Odsunięcia od osi
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BA W.WYR. 0.00m²

BA W.WYR. 0.31m²

BA W.WYR. 0.34m²

BA W.WYR. 0.42m²

BA W.WYR. 0.65m²

BA W.WYR. 0.40m²

BA W.WYR. 0.34m²

BA W.WYR. 0.30m²

BA W.WYR. 0.34m²

BA W.WYR. 0.24m²

BA W.WYR. 0.44m²

BA W.WYR. 0.48m²

BA W.WYR. 0.38m²

BA W.WYR. 0.30m²

BA W.WYR. 0.45m²

BA W.WYR. 0.43m²

BA W.WYR. 0.26m²

BA W.WYR. 0.23m²

BA W.WYR. 0.35m²

BA W.WYR. 0.39m²

BA W.WYR. 0.30m²

BA W.WYR. 0.22m²

BA W.WYR. 0.56m²

BA W.WYR. 0.52m²

BA W.WYR. 0.38m²

BA W.WYR. 0.48m²

BA W.WYR. 0.67m²

BA W.WYR. 0.71m²

BA W.WYR. 0.46m²

BA W.WYR. 0.27m²

BA W.WYR. 0.24m²

BA W.WYR. 0.60m²

BA W.WYR. 0.58m²

BA W.WYR. 0.42m²

BA W.WYR. 0.79m²

BA W.WYR. 0.90m²

BA W.WYR. 0.77m²

BA W.WYR. 0.57m²

BA W.WYR. 0.74m²

BA W.WYR. 0.50m²

BA W.WYR. 0.47m²

BA W.WYR. 0.45m²

BA W.WYR. 0.39m²

BA W.WYR. 0.54m²

BA W.WYR. 0.43m²

BA W.WYR. 0.46m²

BA W.WYR. 0.50m²

BA W.WYR. 0.44m²

BA W.WYR. 0.75m²

BA W.WYR. 0.60m²
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Nr rys.
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PRZEKROJE SKAŻONE ARKUSZ 2

SKALA 1:20/200

- warstwa wyrównawcza z BA

OZNACZENIA:

Remont drogi powiatowej Wejherowo-Strzepcz-Linia na odcinku od

granicy m.Wejherowo do m.Gowino oraz od m.Gowino do mostu

(odcinek 2)

PRZEKROJE POPRZECZNE SKAŻONE (ARK. 2)


