D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1. Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @gdbdnosi & do wymaga wspoinych dla
poszczegoélnych wymaddechnicznych dotyezych wykonania i odbioru rob6t, ktére zostamykonane
w ramach budowy chodnika z odwodnieniem drogi ptwiej 1517G Rewa — Pierwoszyno —

Kosakowo — Pogorze w m. Rewa na odc. od ul. Wikiiepodo ul. Watowej na dt. 600 m — etap |

1.2. Zakres stosowania SST

1.2. Specyfikacje Techniczne stangwizes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i nglge
stosowd w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuaktil.

1.3. Zakres Robét obgtych SST

1.3.1. Wymagania ogolne najerozumie i stosowa w powizaniu z niej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi;

D.01.01.01 Wyznaczenie trasy i punktow wysakowych

D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu i darniny

D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniemag:szczaniem podia
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikim@go mechanicznie
D.05.01.02 Nawierzchnia gruntowa ulepszona

1.3.2.  Normy pa&stwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Szczegdich Specyfikacjach Technicznych
beda stosowane przez Wykonagwe jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione patrej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dolacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkowa
(drogy) albo jego czs¢ stanowaca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obigtostowy,
korpus ziemny, wzet)

1.4.2Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchypbstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Droga tymczasowa (montzowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona udbur pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawjiizena do usugcia po jego zakczeniu.



1.4.5. Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagy do
notowania wydargeaistniatych w czasie wykonywania zadania budogdan rejestrowania
dokonywanych odbioréw Rob6t, przekazyagiolecad i innej korespondencji technicznej peatry
Ireynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.6. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokia

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhogzenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korairogi i skarpami rowow.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cehzehia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyliézeszkicow i ew.
dodatkowych zakznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaptwierdzeniu przez fyniera.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegute przez Zamawigjego,
niezlxdne do przeprowadzenia wszelkich bada i prob zwhzanych
Z ocen jakasci materiatow oraz Robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Robét, zgodne z Dokument&epjektov i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przéeyriiera.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania afzen od ruchu
na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémminio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdgra s¢ migdzy warstvg scieralmy a podbudow, zapewniajca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stica do wyrOéwnania nieréwso podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czé¢ nawierzchni slimca do przenoszenia obgén od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - go6rna czé¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. M@ ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawierg warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinajca.



1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26

1.4.27.

1.4.28.

g) Warstwa odcinajagca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgtek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgeej powyej.

Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioyiana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjanésia
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Rob6t budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowya@adwnie. obejmowa teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymmiavat pojazddw, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagla jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

Podioze ulepszone- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Iryniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezzyniera,
w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji Robét Ilub innych spraw azamych
Z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem Dokumentacji Projektowej.
Przedsewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego ge#enia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréow geometrycznych ytras w planie
i przekroju podtianym) istniejcego padczenia.
Przepust - obiekty wybudowane w formie zamkteéj obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogavhely dla ruchu kotowego, pieszego.
Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, staneey  utrudnienie

w realizacji zadania budowlanego, na przyktad @glbagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurcaj itp.



1.4.29. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robot.

1.4.30. Rekultywacja - Roboty majce na celu uposglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Przedmiar Rob6t - wykaz Robét z podaniem ich $ld (przedmiar) w kolejnézi technologicznej ich
wykonania.

1.4.32. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanaygia odebrg calas¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych.
Zadanie mge polega na wykonywaniu Rob6t zazanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochrora budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robét

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jgkoich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektova, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w umowie przeka Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyyimylokalizacg i wsp6trzdne punktéw gtdwnych trasy
oraz reperow, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplB@eumentaciji Projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialéaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone hibzzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywaltma
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja  Projektowa c¢dlzie ~ zawierd nizej  wymienione  rysunki,  obliczenia
i dokumenty:
(A) Dokumentacja Projektowa aakzona w Dokumentach Przetargowych:
- Opis techniczny,

- Rysunki (wedtug spisu w egci V),
(B) Dokumentacja Projektowa ktéra zostanie przekazaykowawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma od 4yniera po przyznaniu kontraktu 2 egzemplarze ptokwykonawczych na

Roboty obgte Kontraktem. Petna Dokumentacja Projektowa zrjajdis do wghdu w okresie przygotowywania

ofert w Zaradzie Drogowym dla Powiatu Puckiego i Wejherowskiegoedzila w Pucku .

(C) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga

Wykonawca we witasnym zakresie opracuje i uzgodijeft organizacji ruchu na czas budowy oraz opeacu
geodezyjn dokumentagj powykonawcz obiektu.



Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t oka sk konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowepkazanej
przez Zamawiajcego, Wykonawca spamdzi brakujce rysunki i SST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach
przediay je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodné¢ Robdt z Dokumentach Projektowg i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczeg6towe Specyfikdeghniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Irkyniera Wykonawcy stanowiczes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdahojednym z nich &
obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentacji.

W przypadku rozbiaaosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obzuje kolejndé ich waznosci
wymieniona w umowie:

Wykonawca nie ma@ wykorzystywa bledéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poptawe

W przypadku rozbigoici opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matebiedy zgodne z DokumentagcProjektows i SST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach ol§lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdwedneéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdlp w petni zgodne z Dokumentadprojektove lub SST, i
wptynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientamaalizacji umowy a
do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedhie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczgie w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezlzgdne do
ochrony Robét, wygody spoteczmdi innych.

Fakt przystpienia do Rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogaem
w spos6b uzgodniony z Agnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachécidah okrélonych przez layniera,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjneela utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.



Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebad]j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
Cerg Umowy.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiek zné i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy datge
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania Robo6t Wykonawcadizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowéawszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie; slo przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oredzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla 0s6b lub wiasrsai spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stastgi; do tych wymaga bedzie miat
szczegblny wzgd na:

1) Lokalizagt baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomg dlojazdowych
2)  Srodki ostrancsci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnyglami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa
Wykonawca kdzie przestrzeggprzepisow ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpdgarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie  baz  produkcyjnych, w  pomiemzierh  biurowych, mieszkalnych

i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne dua skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgstm o0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowanmi@rem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, nigdls dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezytie do Robét &da miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéajace brak szkodliwego oddziatywania tych material@smdowisko.



Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, @gkmczeniu Robot ich szkodlivié
zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé zgod: na uycie tych
materiatow od wigciwych organdéw administracji patwowe;.

Jeeli Wykonawca wayt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Zgpecyfikacjami,
a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochednstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaedabych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informaciji dostarczonych mu przez Zamawiéago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapevtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieninstziacii i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowkany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju
Robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przekmnia instalacji i urgdzeh podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma Rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wiladze orazdde z nimi
wspoipracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr Wykonawca ddzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkva instalacji na powierzchni ziemi i guizen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomychrzez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodige nadmierne ohgienie osiowe niedala dopuszczone naviezo ukaczony
fragment budowy i Wykonawcaetizie odpowiedzialny za naprawszelkich Robét w ten spos6b uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami zgniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonaweglhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegllnwi Wykonawca ma obowzek zadbé& aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeovdraz nie spetiggych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni icdzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi
odpowiedmi odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Rob6t



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
rob6t od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zakpenia przez lryniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego odbioru utrzymanigérpo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowasdjiblgmenty byty w zadowat@ym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpocag¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore@ w jakikolwiek sposob zwzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fy@w, przepisow i wytycznych podczas prowadzeriéto

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w petlni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagéa prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzer lub metod i w sposob agty
bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgdiopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.5.13. Réwnowaznosé norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w umowie powotywane, konkretne normy lub zbiory przepiséw, ktére spsétninap
materialy, wytwdrnie i inne zapasydace przedmiotem dostaw, oraz roboty do wykonankmdania, stosowssie
beda obowizujace przepisy najnowszego wydania lub wydania pommagviodnénie norm i zbiorow przepiséow,
chybaze w umowie stwierdza giwyraznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przépisnap charakter
ogolnokrajowy, lub odnosazsie do konkretnego regionu, zostamprzyjete inne obowdzujace normy, ktore

zapewnigj wykonanie na zasadniczo réwnym lub ¢kdzym poziomie ni wymagany przez wczsiej
wyszczegolnione normy i zbiory przepiséw pod warenkich uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenigifraie
przez Irkyniera. Rénice pomedzy wyszczegdlnionymi normami a ich proponowanyamiznnikami musg by¢
doktadnie odnotowane naspiie przez Wykonawgi przediczone Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed gat
oczekiwanego przez Wykonawaatwierdzenia ich przez dpniera. W przypadku gdy kynier stwierdzi,ze
zaproponowane zamienniki nie zapewniaykonania na zasadniczo rownym poziomie, Wykonazasdosuje §i
do norm wyszczegélnionych we wén&j wspomnianych dokumentach.

2. Materialy

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robdét Wykonawca przedstawi sbéaeg informacje dotyege proponowanegdrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przezzymiera.



Zatwierdzenie partii  (e&ci) materiatbw z danego zrédla nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegabdia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca  zobowkany jest do prowadzenia bada w celu  udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob agly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie pogpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoted wigcicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie
materialtdbw z jakichkolwiekzrédet miejscowych wiczapc w to zrédla wskazane przez Zamawizggo i jest
zobownzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmiem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziafdoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatdw z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym:atpt wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zi#j z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywagrenu po ukaczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z vagkw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w umowieghla wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadowdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodgymniera, Wykonawca niegolzie prowad4i zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszékggne w kontrakcie.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi oh@ajacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatow
Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. @ndlaterialtéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich

wiasciwosci. Wynik tych kontroli lsdzie podstawakceptacji okréonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy bynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda zachowane nagiujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw wsieza
przeprowadzania inspekgciji,



b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytwérni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
2.4. Materialy nie odpowiadapjce wymaganiom

Materialy nie odpowiadaje wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadi.
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&i Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych robét, ni te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycatariatdw zostanie przewastwowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuije
na wtasne ryzyko, lie sk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowartermmady, do czasu gdyela one potrzebne do robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadewop jakos¢ i wiasciwosé do robét i byty dosfone do
kontroli przez layniera.

Miejsca czasowego sktadowaniglpzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatbw

Jali Dokumentacja Projektowa lub SST przewidnjazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grze
uzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jgli bedzie to wymagane dla badgrowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ p&zniej zmieniany bez zgody gniera.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowdany do uywania jedynie takiego sptr, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spezuzywany do robdt powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcienizacii
robot, zaakceptowanym przezymiera; w przypadku braku ustales takich dokumentach sgitzoowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprz:tu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistohmgmi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniachkyhiera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy 4pnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jeeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidunazliwo$¢é wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaept
przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie mee by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw Kontraktu,
zostan przez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. Transport

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniaz@bcihzenia na é przy transporcie materiatdw
(sprztu) na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie nggzie zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
tadunkow i w sposéb aity bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera.

Wykonawca jest zobogzany do stosowania jedynie takighdkow transportu, ktdre nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robdt i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulizie zapewnia prowadzenie robdt zgodnie z zasadami @&rgmi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniackylmera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych afien na osie mog by¢ uzyte przez
Wykonawe; pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég publicznych na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca tdzie usuwéa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdaderdmu budowy.

Wykonawca zobowizany jest, przed rozpogaem robét, do zawarcia pisemnego uzgodnienia Zovgm
Zarzzdem Drog w sprawie warunkéw korzystania z drég zibgavych do terenu budowy - stosownie do art.15
pkt.1,2 Ustawy o drogach publicznych z dnia 21 mdr@85 roku z péniejszymi zmianami.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenm@tagodnie z Kontraktem, oraz za jékaastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgoéha Dokumentagj Projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniamizymiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziafdaa doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgsci wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgHu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymagat tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwma wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenisokgci przez Iryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadng.



Decyzje layniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementd@l6t kda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumegntamjektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji zgnier uwzgeédni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace
przy produkcji i przy badaniach materiatéw,sdiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne
czynniki wptywajce na rozwzan kwestk.

Polecenia liyniera leda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego typdunosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkdw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobagyhiera programu
zapewnienia jakizi, w ktdrym przedstawi on zamierzony sposob wylkmenyia robét, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantcg wykonanie rob6t zgodnie z Dokumendajojektovs, SST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przezymiera.

Program zapewnienia jadad bedzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&kd terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob i proceguproponowanej kontroli i sterowania jak@ wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiar6w i kontroli (opis laboratoriumasmego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zgrbwadzenie bad

- spos6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechamzmo
sterucych a take wyckganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesifriologicznym,
proponowany sposob i fogprzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techwmnznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow pusedy ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procederpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uedze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdt,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci Robot



Celem kontroli robétduizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatébw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztdne
do pobierania probek i batlenateriatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontraliylier mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowat.

Wykonawca &dzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrbiakumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu had&h czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckvae, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygyazapewni
wykonanie rob4t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy dpnierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane uydzenia i sprg badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiagiayymaganiom norm okétajacych
procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier kxdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietlgnigciach dotycacych
urzadzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluralnd badawczych. Zeli
niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robét badanych materiatow i dégiye do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkiych materiatow.

Wszystkie koszty zwkane z organizowaniem i prowadzeniem ladateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prafgdgtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym prawdopodolbgtwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie tryniera Wykonawca duizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensderek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaxadgj

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez tgniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane,

w sposOb zaakceptowany przezyimera.

6.4. Badania i pomiary



Wszystkie badania i pomiary eda przeprowadzone zgodnie z  wymaganiami  norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomvezna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przgmiera.

Przed przyspieniem do pomiarow lub baiadWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bedawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca &dzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami batlgak najszybciej, nie phiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalon

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pnia
probek i badania materiatéwzuddia ich wytwarzania, i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbibt prowadzonego przez Wykonaywedzie ocenia
zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstawirikdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdw i prowad&ibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to tiynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatiowych bada albo oprze si wylacznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgaogmamateriatdw i rob6t z DokumentacjProjektove i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkolnbada i pobierania prébek poniesione zostgmrzez
Wykonawe:.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopiyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodiéz kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz e#aciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaraocg zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:
* Polsk Normg lub
» aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikach okreSlona w pkt 1. i ktore spetniaj wymogi Specyfikacji Technicznej i inne rowncime
europejskie normy i aprobaty techniczne.



W przypadku materiatdw, dla ktérych w/iw dokurtyess wymagane przez SST, zda partia dostarczona do
rob6t Izdzie posiadate dokumenty, okéajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raafezgby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badseda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetigjch wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrmmbowiazujacym Zamawigjcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dic& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidgina@a
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ob@njacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy ebla dokonywane na higco i teda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsiejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz staska shtibowego. Zapisy drla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porazdku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokurnydmida oznaczone kolejnym numeremagainika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do Dziennika Budowy natg wpisywa w szczegoIngi:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamavdeggo Dokumentaciji Projektowej,

- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia j@kdi harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegoinych elementow robét,

- przebieg robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia tiyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, czgciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoinym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzal,



- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli Zig@aiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdprzediaone Irzynierowi
do ustosunkowaniaesi

Decyzje Inyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca psuipi z zaznaczeniem ich prasip lub
zagciem stanowiska.

Wohpis projektanta do Dziennika Budowy obligupgyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak
strory Kontraktu i nie ma uprawntedo wydawania pole@eWykonawcy Robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwegiajna rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzanssposéb aigly w jednostkach przgfych w przedmiarze robét
i wpisuje do rejestru obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodciolub certyfikaty zgodnéci materiatlow, orzeczenia o jala
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki b@ad&'ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny ktyudosgpnione na
kazdezyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza,sbprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowydala przechowywane na terenie budowy w miejscu odpnitezabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojaatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyedn zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane do widu nazyczenie
Zamawiajcego.



7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar robét &dzie okrdlac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dodntacy Projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnymvigdomieniu liiyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru kda wpisane do rejestru obmiaréw .

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wdiach podanych w przedmiarze rob6t lub gdzie indzie
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyabowiazku ukaiczenia wszystkich robét. &lne dane
zostan poprawione wg instrukcji ltyniera na gimie.

Obmiar gotowych robo6tlzie przeprowadzony z gztcicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oléienym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatdw

Diugdici i odlegtdgici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzditu
linii osiowe;j.

Jali Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, obfosci beda wyliczone
w n’ jako diug@¢ pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ella wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJereli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje afizenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom Specyfikaciji

Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniai w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzeé w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadza; sirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowneicpbhia kda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etmsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami

umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W rdaieku miejsca szkice megby¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostamgodniony z laynierem.

8. Odbidér robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegapstpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi cgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie udgdviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@im®stpu roboét.

Odbioru robét dokonuije tgnier.

Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deBaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiagknia o tym fakcie tryniera.

Jakdd i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia iynier na podstawie dokumentow zawigesich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poypia konfrontacji z Dokumentag;

Projektove, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czsciowy



Odbiér cezsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru ogciowego robot
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét dokonuje Lrynier.

8.3. Odbidr ostateczny robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenieaygeistego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidlp
jakascei i wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonaavc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomi@m na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robot ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowydiszac od dnia
potwierdzenia przez iyniera zakéczenia robét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w pkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzmaa przez Zamawigego w obecn@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalciowej na podstawie przedionych dokumentdw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania robot z Dokumentadprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapa z realizac ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
rob6t zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rotzdpetniagcych i rob6t
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robajirgwkowych lub rob6t uzupetnigych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czykcioi ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komise jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumeataopjektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pieezéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartai¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagmazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. 1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioratestnego robot jest protokdt odbioru ostatecznego
rob6t sporzdzony wg. wzoru ustalonego przez Zamaxaeago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zofmavy przygotow&nastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporazona w
trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiu.ilezupetniaice lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodni lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ.

Opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.

No o~ wDdh



8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggzh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanych rob6t wiécicielom urzdzen.

9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnepintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nigladbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zawgzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap tkeda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t peimiapcych wyznaczy komisja.
8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonamgbdt zwizanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gneypym.

Odbiér pogwarancyjnyedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,Odbidr ostateczny robét”.

9. Podstawa ptatnéci
9.1  Ustalenia Ogodlne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosté obmiarova
ustalon, dla danej pozycji przedmiaru roboét.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji przedmiaru robét.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji dm@rowej lkdzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg sé na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w Specyfikacji

Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami

- Wartai¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy.

- Wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obawiljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.



9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikacji Technicznej D- 00.00.00

Koszt dostosowaniaegsdo wymagéa Warunkow Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej D 00.00.00 obejmuje wskigstvarunki okrélone w w/w dokumentach, a nie

wyszczegoélnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i orgagjizaichu obejmuje:
€) Opracowanie oragadnienie z Iaynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatozeniem kopii Projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnveynikajacych z posipu
Robét.
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczstwa ruchu.
(c) Optaty/dzietawy terenu
(d) Przygotowanie terenu
(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodwikkraweznikéw, barier,
oznakowai drenau.
()] Tymczasowa przebudowa gdzer obcych.
Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagghu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, praetenie, przykrycie i usugtie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet
(b) Utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(&)  Usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania

(b)  Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane i standardy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Ddr89 z 25.08.1994r, poz. 414).

Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13#ia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykagtograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 zzpéejszymi
Zmianami).

Warunki Kontraktu.

Dane Kontraktowe.



D.01.01.01 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacjchirecznej § wymagania dotyegce odtworzenia trasy i
punktéw wysokéciowych w zwizku z budow chodnika z odwodnieniem drogi powiatowej 1517G Rew
Pierwoszyno — Kosakowo — Pogérze w m. Rewa naadial. Wiklinowej do ul. Watowej na dt. 600 m — pta

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna stosowana jggst dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdidl..

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia rob6t przy odtworzeniu (wyznaczenie)
trasy i punktow wysokiiowych w terenie réwninnym
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okrélenia podane w niniejszej SSTa zgodne z obowkzujacymi normami oraz Dokumentac]
Projektova.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodito z Dokumentag

Projektows, SST i poleceniami ltyniera.
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania og/6lin

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu osi traspboczych punktéw wysokoiowych wg zasad
niniejszej SST &

- paliki drewniane drednicy 5+8 cm i diugei 0,5+1,5 m,
- stupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa

3. Sprzet

Roboty zwizane ze stabilizagj i oznaczeniem punktéw gltéwnych oraz roboczych |pdwvk
wysokdaciowych keda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zydane
Z wytyczeniem oraz okéeniem wysokéciowym powyzszych elementdow wykonywaneda specjalistycznym
sprztem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu rote@dplity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty,
tasmy stalowe).

Sprzt stosowany do wyznaczenia punktow gtownych powingwarantowé uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. Transport

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowedg by¢ przewa.one dowolnymgrodkami transportu.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Og0lne warunki dotyece wykonania rob6t podano w SST D-M.00.00.00 "Wyamag ogoélne".
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow. W opawimaterialy dostarczone przez
Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do
szczeg6lowego wytyczenia robaét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagt®g odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i reperéw roboczychedt te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace ich charakterystyki potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockrarszystkich
punktéw pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osiaiy i punktéw wysokaciowych

Punkty te powinny by zastabilizowane przyzyciu palikéw drewnianych lub stupkéw betonowychakze
dowigzane do punktéw pomocniczych. Maksymalna odkégtmiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie mge przekracza 500 m. Maksymalna odledgi® migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
powinna wynosi 500 m. Repery robocze najezatary¢ poza granicami robét. Rdne reperéw roboczych
nalezy okresla¢ z talky dokladndcia, aby $redni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosugc niwelacg podwojra w nawazaniu do reperow patwowych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ni co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtassy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by wigksze nk 5 cm . Rzdne niwelety osi trasy nalg wyznaczy z doktadndcia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi jezdni, nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu. Do wyznaczenia kegdai jezdni, nasypow i wykopow nedg stosowa paliki lub wiechy.



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne Zasady kontroli jakdci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogéli&introk jakosci
prac pomiarowych zwrzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysakowych naley prowadzt wg
ogolnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robét
Jednosti obmiaru robét jest 1 km (kilometr) rob6t pomiarakyprzy odtworzeniu trasy.

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-00000Wymagania ogoline”.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00000\Wymagania ogéine".

Odbidr robot zwizanych z wyznaczeniem osi trasy w tereniegpage na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiar6éw geodezyjnych lub protokotu kontroli geoglaej, ktére Wykonawca przedktadazymierowi.

9. Podstawa ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
10. Przepisy zwazane i standardy

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartoggaé (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z f0ejszymi zmianami).
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK-1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK-1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ)1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GJE083.



SST D - 01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z budow chodnika z odwodnieniem drogi powiatowej 1517G Rew
Pierwoszyno — Kosakowo — Pogérze w m. Rewa naadial. Wiklinowej do ul. Watowej na dt. 600 m — pta

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w ere 1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych ze zdgiem
oraz wywozem warstwy humusu, wykonywanych w rantatidt przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaioigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu nate stosowa:
— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robd4t spetem zmechanizowanym nie jest siwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlangportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem taczek albo przewdrnsportem samochodowym. Wybor
srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do gdejszego aycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poeviby¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera/Kierownika Projektu.



Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem koparek jednonacaycin W wyjtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyidpce dla prawidlowego wykonania robdét, wadghie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grub® warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykeaayych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera/Kierownika Projektu.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SET
wskazana przez hyniera/Kierownika Projektu, wedtug faktycznego stamystpowania. Stan faktycznyebzie
stanowit podstawdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdiciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@eayszczeniem, a tak
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w czasie intensywnych opadéw i béegnio po
nich, aby unika¢ zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym. Humus przewidgido
ponownego wbudowania re byt sktadowany w olabie budowy. Pozostaty humus musichyywieziony poza
teren budowy. Pozyskanie utrzymanie i likwidacjmdkwisk naley do Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@PNymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za metr kwadratowy (m2) zgodnie z obmiarem, paade Robot.
Cena jednostkowa obejmuije:
— zdjecie humusu na pedrgiebokas¢ jego zalegania ,
— wywd6z humusu na miejsce sktadowania
- wszystkie koszty skladowania wraz z pozyskaniernyatianiem i likwidaci sktadowiska.
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



SST D - 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikagchnicznej (SST) as wymagania dotyece
wykonania i odbioru zwzanych z budow chodnika z odwodnieniem drogi powiatowej 1517G Rew
Pierwoszyno — Kosakowo — Pogérze w m. Rewa naadial. Wiklinowej do ul. Watowej na dt. 600 m — pth

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxaie 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych i obejmuj
wykonanie nasypow zgodnie z Dokumengabgchnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowzujacymi odpowiednimi Polskimi
Normami i okréleniami podanymi w SST D-00.00.00. ,Wymagania Ogblpkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganial@a pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypéw

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-
02205.

Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablic
Tablica 1. Przydatn& gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-33862

PrzeznaczenigPrzydatne Przydatne Tres¢ _
z zastrzeeniami Zastrzeenia
1. Rozdrobnione grunty gdy pory w gruncie skalistym ¢a
skaliste m¢kkie wypetnione  gruntem lub materialgm
drobnoziarnistym
2|._ Zwietrzeliny i rumosze¢ - gdy lkgda wbudowane w miejsga
: iniaste . |.  suche Ilub zabezpieczone od wbéd
1. Rozdrobnioné3.  piaski laste, piaski . i ;
grunt skalistd giiniaste, pyR/ypiaszczg)/ste i gruntowych i p_OW|erzchn|0wych
twarde oraz gruntypyly - do nasypéw nie waszych nk 3 m,
kamieniste, 4. Piaski_prochniczne zabezpieczonych przed zawilgoceniem
zwietrzelinowe, wyjatkiem pylastyct - W_miejscach suchych Tub prZejowo

rzurg\?v?rzyeilgct)%%%?llzii piaskow prochnicznych ™ | zawilgoconych

: 5. Gliny piaszczyste, gliny i )
gowngaguimasgtreubo g”n%/ pylaste oraz inne oW- do nasypow nie v%szych ne 3 m:
Na dolnd $rednio < 350 zabezpieczonych przed zawilgoceniem (lub

warstwy drobnoziarniste, | 6. Gliny  piaszczysteP© ulepszeniu spoiwami

nasypow naturalne i tamane | zwigzte, gliny zwgzte i .
pon)r;%j strefy| 4. Piaski gliniaste ggliny pylaste zwizte oraz: gdy zwierciadio ~wody ~ gruntowej

przemarzania) domieszk  frakcji[inne ~grunty o granicyznajduje si na gkbokadici wickszej od

ZWirowo- plynnaici w, od 35 do 60%]Kkapilarndci biernej gruntu podia

kamienistej 7.  Wysiewki kamienne; O ograniczonej podatsc na rozpad f

(morenowe) q gliniaste o zawartai frakcji | faczne straty masy do 5%

wskaniku = itowej ponad 2% - gdy wolne Przestrzeme_ zostgn

réznoziarnistaci wypetione materiatem drobnoziarnistym

Uz15 . - gdy zaleg% w miejscach suchych Tuly $
- __Zuzle |8 Zuzle wielkopiecowe |izolowane od wody

wielkopiecowe  linne  metalurgiczne |z

inne  metalurgicznenowego studzenia (do 5 laf

ze starych zwaldWg— ook brz lowe
gpowyzej 5 Iatz_upki nieprzepglonep Yed

Pohsbne. |10 Popioly Tome
9, Wysiewki| mieszaniny popiotowor-

zuzlowe




kamienne e
zawartgci  frakcji
itowej ponizej 2%

1. Zwiry i pospoiki
2. Pilaysklp gPubo
srednio-

1. Zwiry 1 pospotki gliniaste
| 2. Piaski pylaste i gliniaste
i 3. Pyly piaszczyste i pyty

4. Gliny o gramC/ plynngci

0

- pod warunkiem ulepszenia tych gruntp

o

aty

m,

Na goérng ziarniste _| mniejszej nt 359 i Sﬁoiwami, takimi jak: cement, wapn
warstwy 3. lfotupki| 5. Mieszaniny popiotowol-aktywne popioty itp.
nasypow  w przyweglowe zuzlowe z wegla
strefie | przepalone ~ | kamiennego _
przemarzanial zawierajce mniej 6.. . Wy5|ewk| kamlenn(a- drobnoziarniste i nierozpadowe: str
niz_ 15%  ziarn gliniaste o zawartei frakcji | masy do 1%
mnleészych od Howej >2% _ . - 0 wska&niku n@Nosci Wne210
0,075 mm |7 Zuzle wielkopiecowe
4. Wysiewki| inne metalurgiczne
kamienne 8. Piaski drobnoziarniste
uziarnieniu.
odpowiaday-
cym pospotkom lulp
ZWirom
W wykopach . . . .
i miejscach Grunty watpliwe i|- gdy & ulepszane spoiwami (cementg
zerowych dqGrunty wysadzinowe wapnem, aktywnymi popiotami itp.)
gicbokdsci | niewysadzinowe
przemarzania
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu okrelono w SST D-00.00.00 pkt 3.

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

Przy mechanicznym wykonywaniu Rob6t Wykonawca pievi dysponow&nasgpujacym
sprawnym technicznie spitem:

- koparka,

- spycharka gsienicowa,

- samochody wywrotki,

- walce okotkowane, gtadkie i ogumione,

- ubijaki spalinowe,

- lekkie walce ¢czne.

W tablicy 2 podano, dla #ych rodzajow gruntdéw, orientacyjne dane przy daba@prztu
zagyszczajcego. Sprat do zagszczania powinien f#yzatwierdzony przez fiyniera/Kierownika Projektu.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzagszczajcego

Rodzaje gruntu
niespoiste: piaski, . A gruboziarniste ;
Rodzajg 2wiry, pospokki spoiste: pyly gliny, ity i kamieniste prlZJ)\//(\gzgt}:]gCi
Urzadzen grubgi¢ liczba | grubacs¢ liczba | grubadi¢ liczba maszyn
Zagzszczageych warstwy | przefé | warstwy | przegé | warstwy | przejé
[m] n *** [m] n *** [m] N ***
Walce statyczne
gtadkie * 0,1do0,2| 4do8| 0,1doOR 4do8 0,2dopP,3 8dp 1)
Walce statyczne i
okolkowane * - - 0,2do0,3] 8dol12 0,2do0f3 8dol2 2)
Walce statyczne
ogumione * 0,2do0,5| 6do8| 0,2do0oy4 6dol0 - - 3)
Walce wibracyjne
gtadkie ** 7 0,4do0,7| 4do8| 0,2do0@4 3dop 03dopP6 Bdp 4)
Walce wibracyjne
okotkowane ** 0,3do0,6| 3do6f 0,2doO¢ 6dol0 0,2dop,4 o &@ 5)
Zagzszczarki
wibracyjne ** 0,3do 0,5 4do8 - - 0,2do0)5 4doj8 6)
Ubijaki
Szybkouderza'pe 012 do 014 2 do4 0,1 do 0,3 3dop 0,2 do :),4 3 dp 6)




Ubijaki o masie od 1 4 do 10 3do6 3do 6
do 10 Mg zrzucane ¥ uderzé uderze uderzé
wysokdaici od 5 do 10| 2,0 do 8,0 1,0do 4,0 1,0do 5,0

m w punkt w punkt w punkt

*) Walce statyczneasmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag;szcz& warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nale zag;szcza statycznie.
***) \Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi:

1) Do zagszczania goérnych warstw podén Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yamuntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadaj si¢ do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cgzkie, do gruntdéw kamienistych - walce bardzezkie.
5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,pg@idek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopow

4. TRANSPORT

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagddiglne” pkt 4.
Przewiduje si transport gruntu z ukopu oraz kruszywa przeznasgondo wbudowania ze skladowiska
przyobiektowego.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu zostanie wybrane przeykddawe i zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrdi przewdz lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrotszych odlegiach. O ile to méiwe, transport gruntu powinien odbydaic w poziomie
lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopy matet ksztatt poszerzonych rowéw przylegtych do korpuskopy
powinny by wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej &ltu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzmaozpocaé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zgady pémie przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. @bokas¢ na jaly nalery ocené przydatnéé gruntu powinna by dostosowana
do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powibpyodspajane, chyhae wymaga tego dogi do
gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopasym Odspojone przez Wykonawgrunty nieprzydatne
powinny by wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadngoze wskazaniami igniera/Kierownika
Projektu. Roboty te dula witaczone do obmiaru robdt i optacone przez Zamaw&go tylko wowczas, gdy
odspojenie gruntéw nieprzydatnych byto konieczmestato potwierdzone przezzyniera/Kierownika Projektu.

Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku ziego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) nakeodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastatecznfci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztattowane, aby
harmonizowaty z otaczggym terenem. Na dnie i skarpach ukopu nglprzeprowaddi rekultywacy wedtug
odrebnej dokumentacji projektowe;.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3.1.Przygotowanie podia w obebie podstawy nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag;szczenia gruntdw rodzimych, zalegajch
w gornej strefie podiea nasypu, do gbokasci 0,5m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskanika
zag:szczenia jest mniejsza od omnej w tablicy 3, Wykonawca powinien dggic tak, aby powysze
wymaganie zostato spetnione.



Jezeli wartasci wskaznika zagszczenie okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osiagniete przez
bezpdrednie zagszczanie podim, to naley podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajace
uzyskanie wymaganych waktm wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartéi wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokaici 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy o wysokgci | Minimalna wartd¢ Is

KR3-KR6
do 2 0,97
ponad 2 0,97

5.3.2.Zasady wykonania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtuwznego, ktore
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpeasez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

W celu zapewnienie stateczgonasypu i jego rownomiernego osiadania salerzestrzeganastpujacych

zasad:

a) Nasypy naley wykonywa& metod, warstwows, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy
powinny by wznoszone réGwnomiernie na catej szekmko

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zalsosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przysgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuwzenoasipi¢
dopiero po stwierdzeniu przez zymiera/Kierownik Projektu prawidlowego wykonania nsvy
poprzedniej.

c) Grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowywa& w oddzielnych warstwach, o jednakowej grétio
na catej szerokmi nasypu. Grunty spoiste naje wbudowyw& w dolne, a grunty niespoiste w gorne
warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
ze spadkiem gornej powierzchni okolo 4%+1%. Kiedysyp jest budowany w terenie ptaskim spadek
powinien by obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedppdwinien by jednostronny, zgodny z
jego pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni wagsowinno uniemgliwia¢ lokalne gromadzenie ¢si
wody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywanie nasypu, a gérna powlancjest wykonana
Z gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powifny¢ uksztattowane ku osi nasypu, a woda
odprowadzona poza nasyp z zastosowandereku. Takie uksztalttowanie goérnej powierzchni dguoun
spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych pouligizodlizgu w gruncie tworgcym nasyp.

f) Goérna warstwa nasypu o griiso co najmniej 0,5m naky wykona z gruntéw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczaléa K,5>6 x 10° m/s i wskaniku réznoziarnistéci U>5. Jeeli Wykonawca
nie dysponuje gruntem o takich davosciach, Ireynier/Kierownik Projektu moe wyrazé zgod: na
ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabjizzamentem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takim
przypadku jest konieczne sprawdzenie warunkenoii i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i
wprowadzenie korekty, poleg@ej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych orazemanach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubaci co najmniej 0,5m powsej najwyzszego poziomu wody, nalg wykona z gruntu
przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotdéw lotnych, warstpod popiotami, grubai 0,3 co 0,5m, nalsy
wykona z gruntu lub materiatéw o daj przepuszczalrigi. Gérnej powierzchni warstwy popiotu naje
nad& spadki poprzeczne 4%+1% wedtug poz. d.

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien¢ bipezzwtocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier/Kierownik Projektu mge dopdci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego
zabezpieczenie przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonywanie nasypOw nalg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waé dopuszczaly to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartéci. Na warstwie grunt nadmiernie
zawilgoconej nie wolno uktadanastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadziw sposob
mechaniczny klub chemiczny, poprzez wymieszani@agnem palonym albo hydratyzowanym. W celu
zabezpieczenie nasypu przed nadmiernym zawilgoeemeszczegolne jego warstwy oraz korona nasypu po
zakaiczeniu Robét ziemnych powinny bydwne i mid spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia. W



okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia naghego. Jeeli warstwa
gruntu niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca raeviestanie osuszyjej i zag:sci¢ w czasie
zaakceptowanym przezayniera/Kierownika Projektu, to nie ona nakazawWykonawcy usuricie wadliwej
warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w tempezat przy ktérej nie jest mbiwe oshgniecie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenie gruntow. Nie dopuszczawbudowania w hasyp gruntow
zamarznietych lub gruntéw przemieszanyckriegiem lub lodem. W czasie dech opaddwéniegu
wykonywanie nasypow powinno byprzerwane. Przed wznowieniem prac pglesuraé $nieg z powierzchni
wznoszonych nasypow. i warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie mglgj przed
rozmarznieciem zagzcza ani ukladé na niej nasipnych warstw.

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerdkbdo 1,0 m.
Spadek gornej powierzchni stopni powinien wydako+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigcie stopni obowdzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylebtyezsci nasypu,
wykonanych z gruntéw o pych wiagciwosciach lub w rénym czasie.

Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wad dopuszczalgp to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnvarktada nas¢pnej warstwy gruntu.

Osuszenie maa przeprowadzi w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaige
z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymlgae@niem, poszczegolne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu rob6t ziemnych powinny &ydwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nzyepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia naghego. Jeeli
warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse\estanie osuszyjej i zagsci¢
w czasie zaakceptowanym przezyniera/Kierownika Projektu, to nie on nakaza Wykonawcy usunicie
wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tenpera przy ktorej nie jest mbwe osiagniecie
W nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamartypch lub gruntéw przemieszanych ze
sniegiem lub lodem.

W czasie diych opaddwsniegu wykonywanie nasypow powinnodgrzerwane. Przed wznowieniem
prac naley usuré $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jeeli warstwa niezagszczonedgo gruntu zamarzta, to nie palgej przed rozmarznciem zagszczé
ani uktadé na niej nasfpnych warstw.

5.3.3.Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkéw.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szczé od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubai¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczlprzegé maszyny zaggzczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny.

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -
20% do +10% jej wartwi. Jezeli wilgotnasé naturalna gruntu jestzgza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz
20% jej wartdci, to wilgotng¢ gruntu naley zwigkszy¢ przez dodanie wody. deli wilgotnos¢ gruntu jest
nizsza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej waétd, grunt naley osuszy w sposéb mechaniczny lub
chemiczny, ewentualnie wykofi@rena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposéb osuspernewilgocenia
gruntu powinien b§ zaakceptowany przeziyniera/Kierownika Projektu.
W zalenosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gagzenie warstwy nalg okreflac za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego roddksztalcenia.

Wskaznik zagszczenia gruntdw w nasypach, oftomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na catej szerok&i korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartéi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa Nasypu
P kategorii ruchiKR3-KR6

Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00




Nizej lezace warstwy nasypu doegfokasci

od powierzchni robét ziemnych: - 0,2 do 1,2 1,00
m
Warstwy nasypu na gbokasci od 0,97

powierzchni robét ziemnych pomj: - 1,2 m

Jako zaspcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntdéw dla ktérych trudne jest pomiermeni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztatceniaglokreslonego wedtug zatznika B
normy PN-S-02205:1998
Wskaznik odksztatcenia nie powinien dbyickszy niz:

- 2,2 dlazwirow, pospoétek i piaskow,

- 2,0 dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernyaiarnieniu (pytow, glin pylastych, glin zegtych,
itow),

- 3,0 dla gruntéw rénoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospotek gliniastych, pytow pagystych, piaskow
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystyaticztych),

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie zagczania powinna ldydostosowana do metody
zag:szczania i rodzaju stosowanego sfuzDecydujcym kryterium jest madiwosé zagszczenia gruntu
potrzebnego do uzyskania wymaganego poziondnadoi. W przypadku zagszczania walcami statycznymi
wilgotnos¢ powinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej na podstawie prébyaimej metod | i Il wg PN-
B-04481;1998 (PN-88/B-04481).

Odchylenia od wilgotnixi optymalnej nie powinny przekraczaastpujacych wartdci:

- w gruntach niespoistych - +2%,
- w gruntach mato §rednio spoistych - +0%, -2%
- w mieszaninach popiotowaizlowych - =2%, -4%.

W przypadku iycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgodanniejsza od optymalnej, ustalona
na podstawie wgpnych préb na poletku daviadczalnym.

Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste ama zagszcza takze w stanie powietrzno-suchym
lub, gdy zalegaj ponizej zwierciadta wody, o ile wgbne préby dadgpozytywne wyniki.

Poletko déwiadczalne do prébnego zggczenie gruntu o minimalnej powierzchni 3Gppowinno
by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kiargtada s§ grunt czterema pasmami o szergahad
3,5 do 4,5m kade. Poszczegdlne warstwy uktadanego gruntu powimie§ w kazdym pasie ina grubcé z
tym, ze wszystkie mugamiesci¢ sie¢ w granicach wigciwych dla danego spgil zagszczagcego. Wilgotnéé
gruntu powinna b réwna optymalnej z tolerancpodamn powyzej. Grunt utaony na poletku wedtug podanej
wyzej zasady powinien lgynasgpnie zagszczony, a po Kalej serii przej¢ maszyny naley okresli¢ wskaniki
zag:szczenia, dopuszcaaj stosowanie aparatow izotopowych. Oznaczenie iwska zagszczenie nalgy
wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmnigid®vinny umaliwia¢ ustalenie wskanika
zagiszczenia w dolnej gZci warstwy. Na podstawie uzyskanych wynikéw gaagzenia dokonujeesivyboru
sprz:;tu i ustala potrzeknliczbe przepé oraz grubéé warstwy rozktadanego gruntu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega natrkfmwaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w punkcie 5.2 niniejszej specyfikacji orazdekumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli
nalezy zwrdcié szczegoéla uwag; na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsigigo ich stateczré,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zalzeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Badania przydatndci gruntéw do wykonania nasypu

Badania powinny by przeprowadzone na prébkach pobranychzl&ppartii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochadej z nowegarédta, jednak nie rzadziej:niaz na 3000t

W kazdym badaniu naley okresli¢ w szczegélngci nastpujace wiaciwosci:

- sktad granulometryczny - wg PN-B-04481;
- zawart@¢ czgsci organicznych - wg PN-B-04481,



- wilgotnos¢ naturalna i optymalna - wg PN-B-04481,

- maksymaln gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego wg PN-B-04481,

- granie ptynnasci wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierra wg PN-B-04493,

- wskaznik piaskowy wg NB-64/8931-01.

6.4. Badanie kontrolne prawidtowdci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badanie kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegspnawdzeniu:
- prawidlowdci rozmieszczenia gruntdw ozdych wigciwosciach w nasypie,

- odwodnienia kadej warstwy,

- grubasci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczeniu, badanie naleprzeprowadi nie rzadziej i
jeden raz na 500hwarstwy,

- nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych,

6.5. Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podia nasypu

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy Br8®3102.

Zageszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 106@varstwy, w przypadku okstenia wartgci |,
- jeden raz w trzech punktach na 208@varstwy w przypadku okgkenie pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia Robét Wykonawca powinien wpisyvd® dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zag;szczenia konkretnej warstwy polega na skontrolowagbdndci z wymaganiami
dotyczzicymi pochylé i dokladndci wykonania skarp. Sprawdzenie szerakdorony korpusu polega na
poréwnaniu szerokmi korony korpusu na poziomie wykonywanej warstvagypu z szerokgia wynikajaca z
wymiaréw geometrycznych korpusu, odanych w dokumentacji projektowej.

6.6. Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary kontrolne nasypu obejmontrok:

- prawidtowdci wykonania skarp,
- szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédno wymaganiami
dotyczicymi pochylé i dokladndci wykonania skarp. Sprawdzenie szerakdorony korpusu polega na
poréwnaniu szerokmi korony korpusu na poziomie wykonywanej warstvagypu z szerokgia wynikajaca z
wymiaréw geometrycznych korpusu, olmnych w dokumentacji projektowej.

6.7. Sprawdzenie jakéci wykonania odkfadu.
Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzagadndci z wymaganiami okigonymi w pkt. 5. oraz
w dokumentacji projektowe;.
Szczeg6la uwag: nalezy zwrdci na:
- prawidtowa¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
- odpowiednie wbudowanie gruntu,
- wlasciwe zagospodarowanie (rekultyweacpdkiadu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest metr sgeienny (nf) wykonanych nasypéw z wszelkimi czyrso@mi
majacymi na celu pozyskanie gruntu, jego transportygorowanie podiga i wykonanie nasypu zgodnie
z zasadami ok&onymi w niniejszej SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania dotycgce odbioru
Ogblne wymagania dotygeze odbioru podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania Ogjgirkt 8.

8.2. Odbiér Rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty ziemne uznajeesia wykonane zgodnie z DokumentgBjrojektova, jezeli wszystkie wyniki
bada przeprowadzonych przy odbiorach okaza¥yzjodne z wymogami.
Pomiary w czasie odbioru powinnybgrzeprowadzone przez Wykonawc
w obecndci Inzyniera/Kierownika Projektu na zasadach élaeych w SST D-00.00.00. ,Wymagania Ogolne”
dla Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu.



8.3. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek
W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powiniennaéye w terminie
zaakceptowanym przezdyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiw@ostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s¢ za metr sz&ienny (nf) na podstawie obmiaru i oceny jakbRob6t w oparciu o

wyniki pomiaréw i bada laboratoryjnych.

Cena jednostkowa jest cemsredniory dla zatl@zonego sposobu wykonania i obejmuje:
- pozyskanie ukopu i jego przygotowanie do pobaunty,
- zatadunek i dowdz gruntu (gruzu) do miejsca winadtia z ukopu (sktadowiska),
- przygotowanie powierzchni skarp do poszerzemigciccie stopni,
- wbudowanie i zagszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni skarp nasypéw,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ielddéoratoryjnych,
- oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrayma
- wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypow podga@awadzenia Robat,
- rekultywacja ukopu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 PN-86/B-02480. Grunty budowlane. Oienia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

10.2 PN-81/B-04452. Grunty budowlane. Badania polowe.

10.3 PN-88/B-04481. Grunty budowlane. Badania prébeitgw.

10.4 PN-60/B-04493. Grunty budowlane. Oznaczenie kapikzi biernej.

10.5 PN-68/B-06050. Roboty ziemne. Wymagania w zakregiconywania i badania przy odbiorze.

10.6 BN-75/8931-03. Drogi samochodowe. Pobieranie grd@vantéw do celéw drogowych i lotniskowych.
10.7 BN-77/8931-12. Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu.

10.8 BN-72/8932-01. Budowle drogowe i kolejowe. Robpigmne.

10.9 BN-67/8936-01. Drogi samochodowe. Odprowadzenial vepadowych z drogi. Warunki techniczne
wykonania odbioru.



SST D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaegihnicznej (SST)aswymagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwizanych z budow chodnika z odwodnieniem drogi powiatowej 1517G Rew Pierwoszyno —
Kosakowo — Pogérze w m. Rewa na odc. od ul. Wikliejodo ul. Watowej na dt. 600 m — etap |

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST doty@asad prowadzenia Robot awanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia poszczegolnych warstw konstrukcji nawierzchnpobocza, zjazdéw
i chodnika, wykonaniem umocrig zakaiczeh przepustow,sciekow z elementéw prefabrykowanych wediug
dokumentacji projektowej oraz profilowaniem i zagczaniem podia.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™L.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fkie ustawianym lemieszem; dynier mae dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podi#a z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy
maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh,

— Inny sprzt dopuszczony przez igniera/Kierownika Projektu.
Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotycce transportu materiatdbw podano w SST D-00.00.QCHpk
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podie bezpérednio
przed rozpocziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wariejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera/Kierownika Projektu, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.



W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowankoryta w planie i profilu powinny hky wczé&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera/Kierownika Projektu. Rozmieszczenie palikdub szpilek powinno umdiwiaé
nacigniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wekszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakreSposéb wykonania musi dyzaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powmiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@adub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera/Kierownika Projektu.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejice rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych gdnych podiaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera/Kierownika
Projektu, dowie¢ dodatkowy grunt spelniggy wymagania obowkrujace dla gérnej strefy korpusu, w $
koniecznej do uzyskania wymaganychedaych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania warkgi
wskaznika zagszczenia okrdonego w normie. Jeli rzedne poditéa przed profilowaniem nie wymagaj
dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, toegrprzysipieniem do profilowania oczyszczonego padto
jego powierzchri nalery wskpnie dogsci¢c 3 - 4 przejciami sredniego walca stalowego gtadkiego lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera/Kierownika Projektu.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyriera/Kierownika Projektu.
Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego dogszczania przez walowanie.
Wilgotnos¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -10%
do +10% jej wartéci.

Oceny zagszczenia dokonujesha podstawie wskaika zagszczenied Wymagane jest uzyskanie
wskaznika zagszczenia nie mniejszegazrii,0. Wskanik zag:szczenie nalgy okresla¢ zgodnie z BN-7718931-12.
Na gkbokasci od 20 do 50cm od powierzchni podéonaley uzyska& wskanik zag:szczenia nie mniejszyai,0.

Alternatywnie zagszczenie gruntu, zwlaszcza zawiecggo kamienie, z wyfkiem gruntéw o wskaniku
plastycznéci 1=>10 i wilgotngci znacznie mniejszej od optymalnej, 2na ocenid na podstawie warfci
wskaznika odksztatcenia,!

Zagszczenie gruntu na ocenianym odcinku uznajezai zgodne z wymaganiami,zgdi spetiony jest
jeden z warunkow:
- w przypadku liczy pomiaréw waroi | mniejszej od 10, wszystkie wynikia snie mniejsze od warfoi
wymagane;,
- w przypadku liczby pomiaréw co najmniej 10, waétérednia wskanika zagszczenia J jest nie mniejsza od
wartasci wymaganej, a wspotczynnik zmierficozs wskaznika zagszczeniadnie przekracza 2,5%
- w przypadku liczy pomiaréw co najmniej 10, gdypdkzynnik zmiennéci zs wskaznika zagszczeniad okaze se
wigkszy od 2,5%, wart@ srednia wskanika zagszczenia J jest weksza od wymaganej co najmniej o 60%
odchylenia standardowegg s

Jako zaspcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntdw, dla ktérych trudne jest

pomierzenie wskiika zagszczeniad przyjmuje st wartas¢ wskaznika odksztalcenia,lwg zahcznika B do PN-
S-02205, réwnego stosunkowi modutéw odksztatcerti@rvego & do pierwotnego E Wskanik zag:szczenie J
nie powinien by wigkszy ni:

- dlazwiréw, pospotek i piaskow — 2,2,

- dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym wzianiu (pytdw, glin, glin pylastych, glin zeztych, itow) —
2,0,



- dla gruntéw ranoziarnistych fwiréw gliniastych, pospoétek gliniastych, pytdw pzagystych, piaskow
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych) — 3,0.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podia nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipéavinien on zabezpieczypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rozte foli lub w inny sposob zaakceptowany przez

Inzyniera/Kierownika Projektu.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdtotejnej

warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier/Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentual zaleci wykonanie
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoimit’6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia koryta
i wyprofilowanego podioa podaje tablica 1.

Tablical. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego fpga

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaroéw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m w osi i na kragdziach
6 Uksztaltowanie osi w €0 100 m
planie”
7 Zagszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg
wykona® w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.1.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.2.R6wnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrova tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwnixi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z dokumentacjprojektowy
z tolerancj * 0,5%.

6.2.4.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)
Zagszczenie podim w korycie nalgy sprawdzt do gkbokasci 0,5m od powierzchni podia. Wskanik
zagyszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniejszy ni 1,0.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszmédcekrélonych zgodnie z zatznikiem B do PN-S-
02205 nie powinna liywicksza od 2,2.



Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalyy bad@ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj+2% w gruntach niespoistych i od -1% do +0% w ¢mah
spoistych.

6.2.5. N@&nosé¢ podtoza

Nosnos¢ nalery sprawdzé na poziomie wykonanego koryta (wyprofilowanegoipad) przez pomiar
wtérnego modutu odksztatcenia pyta o srednicy 300mm, zgodnie z aaknikiem B do PN-S-02205.

Nosnos¢ podiaza w korycie naley uzn& za wystarczaga, jezeli wszystkie wartéci wtérnego modutu
odksztafcenia spetnigwarunek E>45MPa (doprowadzenie do wymagane§msci Ex>120MPa zostanie
dokonane poprzez utenie nasfpnych warstw zgodnie z dokumentapyojektova).

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie doghgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie ipowtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@6nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korgtadfaza).
8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru Robot.
Ogolne wymagania dotygze odbioru Robot podano w SST D-M-00.00.00.. ,Wyarag ogoélne” pkt. 8.

8.2.0dbidr Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbioér wykonywanego koryta wraz z profilowaniemagzszczeniem podia jest dokonywany na
zasadach odbioru Robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu okrdonych w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” p. 8.

Koryto uznaje s za wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie wyniki bad@przeprowadzone przy odbiorach daly wyniki zgodne
Z wymaganiami.

8.3.Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek
W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powinienaéie w terminie
zaakceptowanym przezayniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiwsostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta oraz profilowania iszgzania podiea obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntémoaki transportowe i odwiezienie na sktadowisko \Wiyawcy,
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczanie do wymaganych wsgkékow zagszczenia,
- utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
10.1 PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzctirogowe. Podzial, nazwy i oldlenia.
10.2 PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
10.3 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn®gania i badania.



10.4 PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

10.5 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanigutoodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeaizenia ptyt.

10.6 BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranddek gruntéw do celéw drogowych i
lotniskowych.

10.7 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
10.8 BN-70/8931-05 Oznaczanie wgkika nanosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.
10.9 BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczankaimika zagszczenia gruntu.

10.10 Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru Roti@gowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP W-wa 298






D.05.01.02 NAWIERZCHNIA GRUNTOWA ULEPSZONA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikagchhicznej $ wymagania dotyege wykonania
i odbioru robét zwizanych z budowchodnika z odwodnieniem drogi powiatowej 1517G RewPierwoszyno
— Kosakowo — Pogérze w m. Rewa na odc. od ul. \Wikdiej do ul. Watowej na dt. 600 m — etap |

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetaygiokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej medtmnie i obejmuj:
- wykonanie nawierzchni zewiru drobnego i piasku gliniastego warstwa dolna,
- wykonanie nawierzchni zaviru drobnego i piasku gliniastego warstwa goérna,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegoinzym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wkeiwosci gruntu rodzimego.

1.4.2 Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszanka gruntupiga i wody, dobranych w odpowiednich
proporcjach.

1.4.3. Grunt stabilizowany aktywnymi popiotami lotnymi -i@szanka popiotowo-gruntowa zsgczona i
stwardniata w wyniku ukiczenia procesu wkania popiotu.

1.4.4 Stabilizacja gruntu aktywnymi popiotami lotnymi rgees technologiczny polegay na spulchnieniu i
rozdrobnieniu gruntu i zmieszaniu go z popiotenmymh | wody oraz zagszczeniu przy wilgotrizi optymalne;j.
1.4.5. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okéena
wedtug wzoru:

e
le

gdzie:

dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6 Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotysgze rob6t podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie goamd. \Wymagania
ogolne.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do nawierzchni gruntowej ulepszonemechanicznie

2.1.1 Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna¢mémowy skiad uziarnienia wedtug tablicy 3.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadaiarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 1.
2.1.2.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniastedrowa powinna mié ramowy skfad uziarnienia wedtug tablicy 4.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadaiarnienie cigte i leze¢ w obszarach okéonych na rysunku
2.
2.1.3 Mieszanki gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntovegdéca s stosowa:
- odpady kruszywa tamanego (frakcje od 0 daw, od O do 8 mm, od 0 do 12 mm, od 0 do 16 mm),



Materiaty te powinny mi& odpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskalk réznoziarnistgci
powinien spetniéwarunek wyraony wzorem:

d
U 60
le =25

Tablica 3. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méeski gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 703%0
3 | Zawarta¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), 9 od 122B
4 | Zawartd¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7
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Tablica 4. Ramowy sklad uziarnienia optymalnydbsmnanek gliniastawirowych
Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit (mm) na warstwlolm na warstw gorm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntoweyrivdgania
ogolne” .

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

W zalenosci od okrdlonego w dokumentacji projektowej lub ST sposobepakzania nawierzchni
gruntowej, Wykonawca przygiujacy do wykonania rob4t powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- spycharek, rowniarek lub sgta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgania i profilowania,
- zgarniarek, spycharek lub rowniarek do rozktadaméderiatdw do mechanicznego ulepszania nawierzchni,



- rozsypywarek rolniczych wypoganych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejeszerokéci do
rozsypywania spoiwdrodkéw chemicznych,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, bramajerzowe, kultywatory) lub ruchome mieszarki do
wymieszania gruntu z materiatami ulepazgmi,

- przewanych zbiornikdw na wogl(drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

- walcéw ogumionych i gtadkich, lekkichsiednich, samojezdnych lub doczepianych, walcéw aapjnych
jedno i dwuwatowych, wibracyjnych i wibrouderzenigeh zagszczarek do zagzczania wyprofilowane;j
warstwy gruntu wymieszanego z dodatkami ulepsxai.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogb6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchgieintowe.
Wymagania ogélne” .

4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszaniaig@ehni gruntowej mana przewoz dowolnymi
srodkami transportu.

Materiaty do chemicznego ulepszania nawierzchantpwej naley przewozé zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-08M1Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
ogolne”.

5.2. Przygotowanie podiga

Wymagania dotyege przygotowania podia podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogélne”.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej — gchanicznie

5.3.1 Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpocziem robdt Wykonawca powinien dostaréAyzynierowi do akceptacji projekt sktadu
mieszanki optymalnej oraz probki gruntéw przeznageb na mieszark pobrane w obecroi Inzyniera.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowtasa/maganiom podanym w tablicy 3 lub w
tablicy 4 i zawieré&

- opis i wyniki bada gruntow,
- okreslenie wilgotndci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanaprmie PN-B-04481.
5.3.2 Wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszardptymalr zaleca s wbudowywa sposobem powierzchniowym.
Na wyprofilowanym podteu w kierunku podiaznym i uformowanym poprzecznie ze spadkiem okoto 4%,
nalezy na catej powierzchni rozky¢ réwnomiernie grunt doziarnigy (spoisty). Grunt doziarnigy maze by
rozkladany bezpwednio po przywiezieniu lub gromadzony w pryzmacbzkiadany przed mieszaniem.

Przed rozpocziem mieszania natg sprawdzt wilgotnas¢ gruntdw. W przypadku gdy jest onazsea
od wilgotnagci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, naleey doda& wody do uzyskania wilgotroi
optymalnej, a w przypadku gdy jest igyga o wgcej niz 10% jej wartéci, grunt naley przesuszg.

Mieszanie gruntow naty wykonywa do czasu uzyskania jednolitej barwy i strukturyeszianki.
Nalezy zwrac& uwag:, aby wymieszana byta cata zaprojektowana gitib@rstwy gruntu podia.

Sprat mieszajcy powinien posuw@ sic wzdhwz drogi réwnolegtymi pasamiSlady kolejnych
przejazdéw powinny naktadaic na szerokéci od 10 do 15 cm.

Po zak@czeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntuekszych od 0,5 cm.

Wymieszany grunt naty wyréwn& i wyprofilowa¢, a nasipnie zagsci¢ walcem ogumionym,
wielokotowym lub gtadkim o masie od 1,5 do 5,0 Mg.

Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym haleozpoczynd od krawdzi i stopniowo
przesuwd pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi si, w kierunku jej gérnej kragdzi.



Zagszczenie nalyy kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia wymaganego w
dokumentacji projektowej i ST.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wyaoie nawierzchni o gruloi powyzej 15 cm,
to wbudowanie mieszanki nale wykona dwuwarstwowo. Wszystkie wymienione #gj czynndci naley
wykona oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszankoptymalr zaleca & wbudowyw& sposobem korytowym.
Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o gbokasci od 30 do 35 cm i spadku poprzecznym co
najmniej 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny bitadane w pryzmach wzdiwrogi lub bezpérednio
dowazone do koryta. Rozkladagge tak, aby grub&@ warstwy mieszanej nie przekraczata 15 cm.

Uktadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu p&sstego naley wykonywa na przemian. Grul$é
warstw zaley od proporcji gruntéw w mieszance optymalne;.

Dla ochrony pionowych kragdzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki pesgdeczyszczeniem
gruntem z poboczy, zaleca sikladanie krawdzi jedry lub dwoma warstwami darniny lub deskami ustawianym
rebem, ktore naliey usura¢ po przemieszaniu gruntéw.

W gruntach gliniastych dopuszcza tkze wbudowywanie mieszanki sposobem powierzchniowym (
przypadku, gdy w podia zalegaj lekkie gliny).

Zasady wykonywania rob6t sposobem powierzchniowgin analogiczne do podanych przy
wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystycladefx poprzeczny podta powinien by wigkszy od 2%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gowe. Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowaddadania niezfine do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnejakresie i czasie oldlenym w niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1 Czestotliwosé¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej raaitznie
W czasie rob6t natgy sprawdzt:
a) uziarnienie mieszanki optymalnej,
b) jednorodn& i gtebokas¢ wymieszania,
C) zagszczenie warstwy,
d) wilgotnas¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tym zaleca si stosowanie piknometru
polowego lub powietrznego
€O najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczéynz ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypaciaj
na jedno badanie powinna wyne§i00 nf.
Badania wody i dodatkéw ulepszeych naley wykona w przypadkach atpliwych.
6.3.2 Badania i pomiary cech geometrycznych
Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzyo jej zagszczeniu w 3 losowo wybranych
punktach na kalej dziennej dziatce roboczej i nie rzadzigj wil punkcie na 400 fipowierzchni.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej gréddaawierzchni nie powinny przekracze&% i +10%.
Pozostale cechy geometryczne nawierzchni powirydynlierzone i oceniane wedtug zasad podanych
w pkt 6.2 ST D-05.00.00 ,Nawierzchnie gruntowe. \\agania ogdélne”.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-05.0,N@dvierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne”.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-05.0Nz@vierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” .



9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwizane podano w pkt 10
ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe. Wymaganialog



