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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikagicinicznej (SST)sgswymagania ogélne dotygee wyko-
nania i odbioru rob6t drogowych zyganych z remontem - odngwawierzchni drogi powiatowej nr 1336 poprzez
wykonanie nowej nawierzchni na odcinku Gowino - W#éepwo, w km od 35+090 do km 35+351, digj@61m

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyamadokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t okrdonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecanej obejmuj wymagania ogélne, wspélne dla robétebj
tych Szczego6towymi Specyfikacjami Technicznymi glaszczegdélnych asortymentéw robét gzginych z realizagj
zadania.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne obegmaboty zwizane z projektowanymi robotami:
D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysétiowych
D-03.01.01 Przepusty drogowe
D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw kadstyjnych (PN-EN)
D-04.08.01. Wyréwnanie podbudowy mieszabletonu asfaltowego (PN-EN)
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.11. Frezowanie nawierzchni bitumicznej marno
D-06.03.01. Scinanie poboczy gruntowych
D-06.03.01.a Pobocza gruntowe ulepszone

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdry budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowg (droga)
albo jego cegs¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (kamiemny, wzet).

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczanyudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzvae wszel-
kimi urzagdzeniami technicznymi zekzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymargtmi, opatrzony pieegiag organu wydajcego, wydany zgod-
nie z obowazujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowa-
nia zdarzé i okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych odbioréw robot,
przekazywania poledd innej korespondencji technicznej paahty Inzynierem, Wykonawgi Projektantem.

1.4.6. Ireynier — osoba wymieniona w Danych Kontraktowych fmgczona przez Zamawdaggo, o ktérej wyznacze-
niu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialaanadzorowanie robét i administrowanie Kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - ex¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przeZkdhawe, upowaniona do kierowania robotami i do wypb-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontrakt

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczarichodnikami, zatokami i pasami dzigymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw ne&thni wraz ze sposobem ich grtenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub tag&zwykopu, ktdra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie anagm w celu utégenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksizka Obmiaréw - akceptowany przezymiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ewentualnie dodatkowych ge#nikow.
Whpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera.



1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboraterinadawcze, zaakceptowane przez Zamauwégjo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwihzanych z ocenjakaosci materiatow oraz robét.

1.4.15. Materiaty - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektows i specyfika-
cjami technicznymi, zaakceptowane przezyhiera.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwgglych do przejmowania i rozkladania of¥@n od ruchu na pod-
loze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyrdwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.
¢) Podbudowa pomocnicza - dolnag@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpiecze-
nia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i pikaniem castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsgiczapca lub odcinajcs.

1.4.17. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesti prze-
dziat tolerancji nie zostat okfleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami graniczriyras terenu przeznaczony do umieszczania w nimi dewigza-
nych z nj urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy reaéwniez obejmowé teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzdzeir chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapddw, umieszczenia wdzeh organiza-
Cji i bezpieczéstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsha jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podtee nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.22. Podige ulepszone nawierzchni - gérna warstwa peajldezgca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie #yniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegptrzyniera, w formie pisemnej, dotygz
ce sposobu realizacji robo6t lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna jxcfina lgdagca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowacséccdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakte-
rystyke i wymiary obiektu ledagcego przedmiotem robét.

1.4.26. Rekultywacja - roboty mae na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenararuszo-
nym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Kosztorys ofertowy - wykaz robét z podaniemilosci (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.28. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsga w
mienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.29. Zadanie budowlane 6z przeds¢wzigcia budowlanego, stanoyga odegbng catas¢ konstrukeyjm lub techno-
logiczm, zdolry do samodzielnego petienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mie polegé na wykonywaniu
robot zwgzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elemen-
tu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiear#wo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody &yte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektovs, SST i poleceniami kiyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa &égzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatyiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektova oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddvwwykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.



Wykonawca sporgizi na swoj koszt:
- projekt tymczasowej organizacji ruchu,
- plan gospodarki odpadami.

Gdy w trakcie wykonywania rob6t ok st konieczne uzupetnienie Rysunkéw lub Specyfikaechnicz-
nych, Wykonawca spogdzi je na wtasny koszt w 4 egzemplarzach i przgdlozynierowi/ Inzynierowi do zatwier-
dzenia.

1.5.3. Zgodné&: robot z dokumentagjprojektovy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy przezyhiera
stanowj cz¢$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich s obowizujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obowe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w “Kontraktowych warunkach ogélnych” @Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinzyniera, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okénych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweinreéntéw budowli mugzwyka-
zywa zgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli ro-
zebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne i remontowe (“pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow (jezd-
nie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpo-
wiednim zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobo6t w okresie
trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya bieaco aktualizo-
wany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgargzacji ruchu, wymaga kdora-
ZOWO ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtajv ten sposdb bezpie-
czeastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoc%ciow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktorych tre&¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne ¢da utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktova,.

b) Przeszukanie terenu budowy na ob&émoewybuchdéw i niewypatow

Wykonawca przed przygiieniem do robét jest zoboyziany do przeszukania terenu budowy na ob&cno
niewybuchow i niewypatéw. Roboty te najezlecic podmiotowi posiadagemu wymagane prawem zezwolenia i kon-
cesje.

Wykonawca mee przysipi¢c do robét budowlanych z chwilprzekazania Zamawiggemu déwiadczenia
0 przeprowadzeniu prac poszukiwawczych.

Zamawiajcy dopuszcza podziat terenu budowy na sekcje. Wanmprzysgpienia do robot budowlanych na
poszczegolnych sekcjach jest przedstawiefigaziczenia o przeprowadzeniu prac poszukiwawczych.

Sposob prowadzenia poszukiwaabezpieczenia terenu i pgsbwania na wypadek znalezienia niewybuchow
lub niewypatow Wykonawca ma obazek opisé w Planie BezpiecZstwa i Ochrony Zdrowia oraz w Programie
Zapewnienia Jakgi.



1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr pu-
blicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezieh innych przyczyn powsta-
tych w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégaiojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvepyasprzt przeciw-
pozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszaamibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w yrasz
nach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&arem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu wickszym od do-
puszczalnego, okédnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do robdt bdg miaty aprobat technicza wydary przez uprawnion jed-
nostle, jednoznacznie okéljacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéwsradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkmczeniu robdt ich szkodlivéd zani-
ka (np. materialy pylaste) mgdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatow od wia-
sciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca gyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowo-
dowato jakiekolwiek zagreeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheommstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdasych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewfasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powia-
domi Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia typstalacii
Wykonawca bezzwlocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze orazitie z nimi wspotpracowat dostarcza-
jac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadaza wszelkie spowodowa-
ne przez jego dziatania uszkodzenia instalacjioai@rzchni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumen-
tach dostarczonych mu przez Zamawgapgo.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w sposéb powodyggy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inzynier kedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pginy Wykonawg a wigci-
cielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wtasga i dr6g wewrtrznych. Jednade, ani Irkynier ani Zama-
wiajacy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdép one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wa-
runkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obyzien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy trans-
porcie materiatdw i wyposania na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelléekzdne zezwolenia i uzgodnienia
od wigciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim prze-
wozie kpdzie powiadamiat lzyniera. Irzynier maze polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usu-



nicte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe nie dilg dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprgwszelkich rob6t w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyniera.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach erxb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spghugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpo-
wiednig odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orzzdpewnienia bezpiearstwa pu-
blicznego.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robo6t przez iyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdnly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu od-
bioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie iyniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie gfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna& wszystkie zarzdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovee or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg & jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ktzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaen podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelikic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgiai, mate-
riatdw lub urzdzer uzytych lub zwiyzanych z wykonywaniem robét i w sposéhgty bedzie informowa Inzyniera
0 swoich dziataniach, przedstawi@jkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpsiwania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowychkrye Wykonawca,
z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknigvgkonania projektu lub specyfikacji technicznejstio-
czonej przez lgyniera.

1.5.13. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spetimaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggalobowhzywat postanowienia najnowszego wyda-
nia lub poprawionego wydania powotanych norm i pigéw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiamaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepigypmstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mpg
by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevge@jréwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenpmsemnego zatwierdzenia przezyniera. Ré@nice pomgdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzedto-
zone Ireynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczo-
nych do robot, Wykonawca przedstawgynierowi do zatwierdzenia, szczegotowe informaaiydzice proponowa-
negozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialtdw jak rownie odpowiednieiwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczo-
negozrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowzany dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjrodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajca raporty z badaterenowych
i laboratoryjnych oraz proponowamprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eks-
ploatacji, organéw administracji pstwowej i samorgdowej.



Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw pocho-
dzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydcbymateriatéw, dziemwy i inne jakie okz si¢ po-
trzebne w zwjzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematdw miejscowych
beds formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu po ukiczeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyeblg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadasdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie ¢dzie prowad# zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wy-
szczegolnione w dokumentach umowy, chydeayzyska na to piserzgod: Inzyniera.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatébw do innych robot,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychiariatéw zostanie odpowiednio przewadmwany (skorygowany)
przez Irkyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdypic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaamykonuje
na wlasne ryzyko, lie sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglujozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie greey-
ciem tego materiatu, albo w okresie iaym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadagmaganych
przez Irkyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdy dula one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty $akos¢ | wkasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez In-
zyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdydabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawc
i zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnbsto-
sowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki miak@&v mog; by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aliavo-
$ci. Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatdw pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekcyvytwérni, musz by¢ spetnione nagpujgce wa-
runki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw wsizza

przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa sipro-

dukcja materiatow przeznaczonych do realizacji tpbd

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera

zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadatych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych robét. Spex uzywany do robdt powinien ldy zgodny z ofegt Wykonawcy
i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii ro-
bot, zaakceptowanym przezzimiera; w przypadku braku ustélev wymienionych wyej dokumentach, spgiz powi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stkmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowsci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochronyodowiska i przepisami dotygzymi jego uyt-
kowania.



Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie spita do wytkowa-
nia i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidunjozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagiptprzed ayciem
sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktére nie wplymiekorzyst-
nie na jaké¢ wykonywanych rob6t i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkdw transportu powinna zapewfiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glkreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniackyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgbspetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaianych parametrow technicznycrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Agniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnagytkowa-
nych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowa-
ne jego pojazdami na drogach publicznych oraz diejeiz do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy oraz za j&kaastoso-
wanych materiatdbw i wykonywanych rob6t, za ich zgad z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykwe oraz poleceniami kiyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytydzem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich ele-
mentéw robo6t zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie
przez Irkyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosfamsunéte przez Wykonawge
na wlasny koszt, z wyikiem, kiedy dany ljd okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wyko-
nawcy na pimie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgscikprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpo-
wiedzialngci za ich dokladng.

Decyzje Iryniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementobot kpda oparte na wymaga-
niach okrélonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiwe SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji rynier uwzgedni wyniki bada materiatléw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy pro-
dukcji i przy badaniach materiatow, daadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywa-
jace na rozwzarg kwestk.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaown czasie okrdonym przez layniera, pod
grozbg zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jain
W programie zapewnienia jako Wykonawca powinien oksé¢, zamierzony sposéb wykonywania rob6t, Aneosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarany wykonanie rob6t zgodnie z dokumentapjojektovg, SST
oraz ustaleniami.
Program zapewnienia ja@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,
— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— sposbéb zapewnienia bhp., w tym ppstwanie z niewybuchami i niewypatami,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgka terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,
— system (spos6b i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,
- sposo6b oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesahnologicznym, propo-
nowany sposob i forenprzekazywania tych informacji zgnierowi;



b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposaeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzear do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiste
czy, kruszyw itp.,

— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqltia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiardw i bad& (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,wayzania mieszanek i wykonywania po-
szczegolnych elementéw robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robo6t gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby ogigng¢ zalazorg ja-
kos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezedne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz roboét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznypyazapewnt wy-
konanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy kgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spregt badawczy posia-
dajg wazng legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okséjacych procedury
badah.

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnicciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhattod badawczych. Zeli niedoci-
gniccia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier natychmiast wstrzymazycie do
robot badanych materiatow i dojmilje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonaw-
cy zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodohistwem wytypowane
do bada.

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probelkdy dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez kyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonawelo badéa wykonywanych przez lynier bedg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przezyniera.

Na zlecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktore ludz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wia-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstewek; w przeciw-
nym przypadku koszty te pokrywa Zamawj.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W fadip, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi nasgiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jald.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnziego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, padainia probek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatarnatéw powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagr Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,¢cbizie ocenia zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstamyaikow wia-
snych bada kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatow i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lkynier oprze s wylacznie na wia-
snych badaniach przy ocenie zgoghianateriatow i rob6t z dokumentacprojektovs i SST. Ma@e réwnie zleck,
sam lub poprzez Wykonawgcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych ladi@zalenemu laboratorium. W
takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dtkdwych bada i pobierania probek poniesione zostgmzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Wyréb budowlany stosowany do wykonywania rob6t poen spetnia wymagania podstawowe i posigda
wihasciwosci uzytkowe zgodne z przeznaczeniem.

Dopuszcza sido stosowania:

1. Wyroby posiadajce znak CE — bez ogranic¢ze
2. Wyroby ktére nie posiadagnaku CE — pod warunkiem, gdy:
a) wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- W zgodzie z istniejca Polsky Normg a producent zatzyt deklaragi zgodndci z t3 norm,

- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnegmécy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskaprobaj

techniczna, a producent zatzyt deklarag} zgodndci z t3 aprobad,

- posiada znak budowlargwiadczcy o zgodnéci z Polslg Normg wyrobu albo aprobattechniczn, a pro-

ducent zajczyt odpowiedni informacg o wyrobie;
b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Polské udzielono mu aprobaty technicznej a produceigt z
czyt do wyrobu deklaragjzgodndci z t3 aprobai;
c) jestto wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie ®#pdw majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia

i bezpieczastwa, dla ktérych producent wydat deklarazfjodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrogtwarzonego wedtug indywidualnej dokumentaciji tech-
nicznej, dla ktérego producent wydat specjaléeiadczenie o zgodoi wyrobu z § dokumentagj oraz z przepi-
sami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE labkzbudowlany, albo posiada deklaracje zgddino
nie maze by modyfikowany bez utraty waosci dokumentéw dopuszczaych do wbudowania. W przypadku zasto-
sowania modyfikacji naley uzyska aproba¢ techniczn dla takiego wyrobu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetidgych wymagé beda odrzucone.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkai@a okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa prowa-
dzenie Dziennika budowy zgodnie z obamijgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowyelnla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowy¢hzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdaska stibowego. Zapisy ¢xlg czytelne, dokonane trwatechni-
ka, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokunyelmida oznaczone kolejnym numerem gtnika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kryniera.

Do Dziennika budowy naly wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowe;j,

— dat uzgodnienia przez #yniera Programu Zapewnienia J&&ia harmonograméw robot,

- terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robdt, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,
— uwagi i polecenia loyniera,



— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty Odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych Odbio-
réw robdét,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsch ograniczeniom lub wy-
maganiom szczegdlnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praspadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdblnych elementéw budowli z pade, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budoveggprzediaone Irzynierowi
do ustosunkowaniaesi
Decyzje Irkyniera wpisane do Dziennika budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich przgja lub
Zajeciem stanowiska.
Whpis Projektanta do Dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego peggt kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposob aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do Ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, Deklaracje zgodoolub Certyfikaty zgodnéci materiatéw, Orzeczenia o jad@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badslykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w Progra-
mie Zapewnienia Jakoi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lyudostpnione na kade zy-
czenie lyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggzadania budowlanego lub zgtoszenie rozpoiezrob6t remontowych,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Iiyniera i przedstawiane do weglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokuatacy projektovy
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do Kgizki obmiardw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgnpoprawione wg.
instrukcji Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.



7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugcsci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgifglzaakceptowane przezzp
niera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wyma-
gaja bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigty zachowanie doktadioi wedtug norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ldg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym Odbiorem odcinkéw robot, akze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé& kedg wykonane w sposob zrozumiaty i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie Ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika
do Ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) Odbiorowi ostatecznemu,

c) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje ynier.

Gotowa¢ danej cesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nit w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomaientym fakcie layniera.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentow zawigggich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagjprojektova,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér ostateczny robot

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jako-
§ci i wartasci.

Calkowite zakéczenie robdt oraz gotowé do Odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadariem na @imie o tym fakcie Inyniera.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zak@czenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.



Odbioru ostatecznego rob6t dokona Komisja wyznaazwrzez Zamawiggego w obecriei Inzyniera i Wy-
konawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jaladowej na podstawie przedionych dokumentéw, wyni-
kéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t Komisja zapcgiea realizacy ustalé przyjetych w trakcie Odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raimipetniagcych i robét poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robd6t aegowych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin Odbioru ostateczne-
go.

W przypadku stwierdzenia przez Komiste jakég¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentpopjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma whkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokona pgter (o ile przewidziano w
Umowie, oceniajc pomniejszosy wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach
umowy.

8.3.2. Dokumenty do Odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru astaggo robdét jest Protokét Odbioru Ostatecznego

Rob6t sporgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamayeegio.

Do Odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanast¢pujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzo-
na w trakcie realizacji Umowy,
2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowekumentéw umowy i ew. uzupetnige lub za-
mienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki budowy i Ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batida oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

Deklaracje zgodnii lub Certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

Opinie technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikow badiapomiaréw zajczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przetenie linii telefonicznej, ener-
getycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz Protokoty Odbioru i Przekazatych robot wiécicielom ura-
dzen,

9. geodezyjy inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

Nookow

W przypadku, gdy wedtug Komisji, roboty pod wgdgm przygotowania dokumentacyjnego ngeldogotowe
do Odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu ykdawe wyznaczy ponowny termin Odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez Komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keds zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanpdiotr zwgzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
Odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygmym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad opi-
sanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarovy ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej legdzie uwzgbdniac wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartaé¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transpor-

tu na teren budowy,



— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Podstaw ptatnaci dla punktu 1.5 ,przeszukanie terenu budowy necoli¢ niewybuchdw i niewypatow” jest

cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawobejmujca bez ogranicZeprzeszukanie i zabezpieczenie terenu
objetego zgtoszeniem remontu (deeypj pozwoleniu na budayy na obecn& niewybuchdw i niewypatow.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowania egido wymaga Warunkéw Umowy i Wymaga Ogdélnych zawartych w D-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki olédlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu orgeamiji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijgta Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodniéh wynikajagcych z posipu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciel tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, ba-
rier i $wiatel,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlankstgednolity opublikowany w Dz. U. Nr 243 z 2010 poz.

1623 wraz z p#niejszymi zmianami).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy, maiia rozbiér-

ki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawigrggo dane dotygze bezpiecaestwa pracy i ochrony zdrowia

(Dz. U. Nr 108, poz. 953).

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifiekst jednolity opublikowany w Dz. U. Nr 71 z(0. wraz
Z p&niejszymi zmianami).

. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wextznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. yrawie

znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170 z 20Q20z. 1393 wraz z faiejszymi zmianami).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacifirecznej (SST)gswymagania ogdlne dotyseze wyko-
nania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych przy remoncie - odnowie na-
wierzchni drogi powiatowej nr 1336G poprzez wykoieamowej nawierzchni na odcinku Gowino - Wejherowo,

w km od 35+090 do km 35+351, diigo261m

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakm dokument w pogbowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zaZane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyegasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi czyn-
nosciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdegowe;j.

Zakres rob6t okidony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- odtworzenie trasy drogowej w terenie rowninnym.

W zakres robét pomiarowych, zanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wyséiowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysékowe punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysékiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkt gtéwne trasy - punkty zatamania @str punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okdienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” puhkt

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania odgnekt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00. ,Wy-
magania ogolne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza giganikét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaégjj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.



Znaki geodezyjne do oznaczenia punktéw osnowy gegdej powinny speintawymagania przepiséw geo-
dezyjnych.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” ik
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokamwych naley stosowa nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki

- faty

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokaciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagagé@re” punkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przyspieniem do rob6t w oparciu o dane pobrane Zeideego Powiatowego ©odka Dokumentaciji
Geodezyjnej i Kartograficznej (na koszt Wykonawoyaz pobrane od Zamawsgpgo Wykonawca powinien wyzna-
czy¢ i zastabilizowé punkty gtdwne trasy i punkty wysosmowe oraz sporgizi¢ szkic wytyczenia osi drogi.

W oparciu o dokumenty dostarczone przez Zamawdgjo i pobrane z wdaiwego PODGIK Wykonawca
powinien wykona geodezyjne opracowanie projektu i przeprowaddiliczenia i pomiary geodezyjne niedme do
szczegobtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okgbone w dokumentacji projektoweja szgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fiig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zo-
stary wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w ta-
kim przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwa-
nia rob6t Jezeli znaki pomiarowe pobrane z tawego Powiatowego €bodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartogra-
ficznej zostaw zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzégée konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngdiaidlowej realizacji rob6t natge do obowizkéw Wy-
konawcy.



5.3. Wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punitw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwnenany by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, podmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odle§éopomidzy punktami gidbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Maksymalna odlegid miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie falistym powinnacby
zmniejszona tak, aby zapewniidoczng¢ pomicdzy sisiednimi punktami.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét ze#ganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze naley zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych naleokrela¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stogigj niwelacg podwéjry w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne ijednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowy oraz inne dane geodezyjne przeka-
zane przez Zamawigjego oraz pobrane z wtawego PODGIK, dane osnowy geodezyjnej.

Wykonawca powinien przewidZieezerwg czasow na wykonanie osnowy realizacyjnej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztatltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm.

Rzedne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwe-
lety i okreSlonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w punkcie 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecagdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wsgzenie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@@akceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nt 1 metr. Odle-
gtos¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovegj. Odle-
gtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utinwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogémenkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnienymaganiami poda-
nymi w punkcie 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000QWymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogolne” punkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikdéw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjjrktére Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrégi za roboty podano w SST D-00.00.00. ,Wymaganialog’
punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena za km wykonania robét obejmuije:

- wykonanie geodezyjnego opracowania projektu,

— wykonanie i utrzymanie osnowy realizacyjnej,

— wyznaczenie (sprawdzenie wyznaczenia) punktéw gy@h osi trasy i punktéw wysokciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatwéajod-
szukanie i ewentualne odtworzenie,

- co najmniej dwukrotna kontrola osnowy realizacyjne

Dokumentacja Projektowa obejmuje:
— odtworzenie trasy drogowej w terenie rowninnym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykaye prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeastyciji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowaqgmoaj GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2 Wysaliowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjagsokaciowe, GUGIK 1979.

. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaey@UGIiK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyfagGiK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.01.

Przepusty drogowe

1. Wstep
1.1.Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SS{ wymagania dotyere wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonaniem przepustu pod drog
w ramach remontu drogi powiatowej nr 1336G
1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reajaobot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot asénych z wykonaniem przepustow wraz z
gtowicami czotowymi. W zakres rob6t wchodzi :
- wykonanie tawy fundamentowejvirowej
- wykonaniescianek czotowych
- wykonanie przepustu betonowego rurowegoealnicy fi 600mm
1.4.0kreslenia podstawowe
1.4.1.Przepust— obiekt wybudowany w formie zamkiej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeptywu matych ciekéw
wodnych
1.4.2.Prefabrykat — cz$¢ konstrukcyjna wykonana w zaktadzie przemystowynkt@ej po zmontowaniu na budowie ama
wykona: przepust
1.4.3.Przepust betonowy- przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest z betonu
1.4.4.Przepustzelbetowy — przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest zelbetu
1.4.5.Przepust rurowy— przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest z rur betonowych liddbetowych
1.4.6S8cianka czotowa przepustu— element pocgkowy lub kaicowy przepustu w postadtian réwnolegltych (lub glowic
kotnierzowych), shagcy do maliwie tagodnego (bez dtawienia) wprowadzenia wodyptzepustu oraz do podtrzymania stokéw
nasypu drogowego, ustabilizowania stateéznocatego przepustu i g&ciowego zabezpieczenia elementéadkowych przepustu
przed przemarzaniem
1.4.7Pozostate okidenia g zgodne z obowizujgcymi normami i definicjami podanymi w SST D.00.00.0
~Wymagania ogélne” pkt.1.4.
1.5.0gd6lne wymagania dotycrce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania od@kel.5.

2. Materiaty

2.1.0gélne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D.00.00.00. ,Wymagania ogdéine”
pkt.2.

2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustihjetych niniejsz SST g :

- beton

- materialy na tawy fundamentowe

- materialy izolacyjne

- rury przelotowe przepustielbetowe prefabrykowane

- kamien tamany dascianek czotowych

2.3.Beton i jego sktadniki

Poszczegolne elementy konstrukcji przepustu, w zmabei od warunkéw eksploatacji, nale wykonywa zgodnie z
+~Wymaganiami i zaleceniami dotygzymi wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych'hetonu klasy co najmniej B-20 —
scianki czotowe.

2.4 Materiaty na tawy fundamentowe

Cz¢é¢ przelotowa przepustu i skrzydetka powinny Ippsadowione na :

- tawie fundamentowej z pospotki spetaiegj wymagania normy PN-B-06712

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania og6ine"Jkt.

3.1. Sprat do wykonywania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustu §cianki czolowej powinien wykazZasie mozliwoscig korzystania z
nastpujagcego spretu :

- koparki do wykonywania wykopdw gdokich

- sprztu do kcznego wykonywania ptytkich wykopdw szerokoprzestreych

- Zurawi

- betoniarek

- innego spretu do transportu pomocniczego

4. Transport
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagagdne” pkt.4.

4.1.Transport prefabrykatow



Elementy prefabrykowane mggby¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpiegaaj przed
uszkodzeniami.
Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R (W).

5. Wykonanie roboét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D.0000QWymagania ogélne” pkt.5.

5.1.Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowdzany jest do przygotowania terenu budowy w zakredigodnienia terenu budowy w zakresie i
formie uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru.

5.2.Roboty ziemne

5.2.1.Wykopy

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinnalzgodna z SST D.02.00.00. ,Roboty ziemne”.

Sciany wykopow winny b§ zabezpieczone na czas robét wedtug dokumentaijgkiowej, SST i zalegelnspektora Nadzoru. W
szczegOlnéci zabezpieczenie poleganaze na :

- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow

- podparciu lub rozparciécian wykopow

- stosowaniucianek szczelnych

5.2.2.Zasypka przepustu

Jako materiat zasypki przepustu rigletosowa zwiry, pospotki i piaski co najmnigjyednie.

Zasypk nad przepustem nale uktada jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami jednakowepgfti z jednoczesnym
zagszczeniem wedtug wymagaokumentaciji projektowej lub SST.

Wskazniki zaggszczenia gruntu w wykopach i nasypach malerzyjmowa wedtug PN-S-02205.

5.2.3.tawy fundamentowe pod przepustem

tawy fundamentowe powinny bywykonane zgodnie z dokumentacja projekfa\8ST.

Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pratpw planie wynosg+ 5 cm.

Rdéznice w niwelecie wynikajce z odchytek wymiarowych ¢gdnych tawy nie mogspowodowa spictrzenia wody w przepgiie.
5.2.4.1zolacja przepustu

Przed utgeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumenta@jektowej powierzchnie izolowane najezagruntowa np.
przez :

- dwukrotne smarowanie betonu emallsgitionovy w przypadku powierzchni wilgotnych

- posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadkuipaehni suchych

Zagruntowan powierzchng bezpdrednio przed utzeniem izolacji nalgy smarowa lepikiem bitumicznym na geco i utazyé
izolacg z papy asfaltowej. Dopuszcza stosowanie innych rodzajow izolacji zaakceptowanpczez Inspektora Nadzoru.
Elementy nie pokryte izolagprzed zasypaniem gruntem nglesmarowa dwukrotnie lepikiem bitumicznym na gmo.

6. Kontrola jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogbpie.6.

6.1.Kontrola wykonania tawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalesprawdzt :
- rodzaj materiatu

- usytuowanie tawy w planie

- rzedne wysokéciowe

- grubai¢ tawy

- zgodnd¢ wykonania z dokumentacprojektovg

6.2.Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalesprawdz w zakresie :

- ksztattu i wymiaréw (dlug@, wymiary wewgtrzne, grubéc scianki — wg dokumentacji projektowe;j)
- wygladu zewrtrznego

7. Obmiar robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.0QMgmagania ogolne” pkt.7.

7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarawest 1 m utégonego przepustu i 1 m3 wybudowanej tawy fundameajd¥cianki czotowej

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.0QW@magania ogolne” pkt.8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne z zachowaniem tolerancji wedlug pkt.6b@bwi robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu podlegaj: wykonanie
taw fundamentowych i wykonanie izolacji przepustu

9. Podstawa ptatnéci
Ogdlne zasady dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania og6lne”Jkt.

9.1.Cena jednostkowa
Cena jednostkowa 1 m kompletnego przepustu obejmuje
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze
- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem
- dostarczenie materiatéw



- wykonanie taw fundamentowych i ich pighacg

- monta konstrukcji z rur prefabrykowanych

- wykonanie izolacji

- wykonanie zasypki z zggzczeniem warstwami

- wykonaniescianek czotowych

- umocnienie wlotéw i wylotow

- uporzdkowanie terenu

- wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. Przepisy zwazane

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralndci na tarczy Boehmego.

2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe.

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw.

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

6. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrndezzawartéci zanieczyszczeobcych.

7. PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezzawartéci pytdw mineralnych.

8. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrdezsktadu ziarnowego.

9. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrdezaawartéci zanieczyszczeobcych.
10.PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Biefmmiaru cech geometrycznych.
11.PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

12.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
13.PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Vigamia i badania.
14.BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

15.BN-68/8933-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$gnnawierzchni planografem i at



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.03.01.
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH (wg PN-EN)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacifirecznej (SST)gswymagania dotyegce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjmych przy remoncie - odnowie na-
wierzchni drogi powiatowej nr 1336G poprzez wykoieamowej nawierzchni na odcinku Gowino - Wejherowadkm
od 35+090 do km 35+351, diugd 261m

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjehm dokument w pogbowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zeZane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przedgaiem nasfpnej warstwy nawierzchni.

Przewidziane do wykonania skropienia emulsje tmfa powinny posiadaDeklaracje zgodnei z dokumen-
tem odniesienia..

Zakres rob6t okidony w dokumentacji projektowej obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych,

— reczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych,

— skropienie warstw konstrukcyjnych z kruszywa,

— skropienie warstw konstrukcyjnych asfaltowych.

Do wykonania rob6t przewidziano powierzchnie: paditwy z kruszywa, podbudowy z betonu asfaltowego,
istniejgcej nawierzchni asfaltowej, wyréwnania i warstwyigicej z betonu asfaltowego.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Emulsja asfaltowa — emulsja, w ktéregfadyspergowamnjest asfalt, a fagciagts jest woda lub roztwor wodny,
o ile nie ustalono inaczej.

1.4.2. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, wejtémulgator nadaje dodatnie fadunkistkom zdyspergowanego
asfaltu.

1.4.3. Pozostale okdienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” puhkt

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojnetkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Przewidziane do wykonania skropienia emulsje tsfa powinny spetniawarunki podane w za¢zniku
krajowym NA do PN-EN 13808: 2010.



Tablica 1. Rodzaj emulsji do skrapiania wagoaeniu m¢dzywarstwowym

Lp.| Oznaczenie wedlug NA do PN-EN 13808: 2010 Uwagi

1 |C60B3ZM Emulsja do skropienia podita z betonu cemento-
wego powinna wykazywapH >3,5

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podamowtasciwym dokumencie odniesienia.
Wprowadzenie PN-EN 13808 skutkuje wystawianiem aeldji zgodnéci lub znakowania CE.
Emulsje asfaltowe wytwarzane zgodnie z Aprobatacthicznymi mog by¢ stosowane do czasu avesci aprobaty.

2.3. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech emulsji i ob#2énia jej jakdci.

Emulsg mozna magazynowa opakowaniach transportowych lub stacjonarnych rmikach pionowych
z nalewaniem od dna. Emulsja w zbiorniku musi bgbezpieczona przed dgstm wody i zanieczyszczeniem.

Nie naley stosowad zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.
Zaleca s} przechowywa emulsg w zbiornikach stalowych wypoganych w pdrednie urgdzenia grzewcze.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalg@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta. W szczegél-
nosci dotyczy to czasu przechowywania i temperatury

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” puhkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sic mozliwosciag korzysta-

nia z nasfpujacego spratu:

- szczotek mechanicznych, zalecagiycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinria by
wykonana z twardych elementéw czysgmzch i sty¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczysicze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powpwsiada mickkie elementy czyszaee
i stuzy¢ do zamiatania. Zalecaggizywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek z lang do spezonego powietrza,

— zbiornikéw z wod,

— szczotek¢cznych,

- innego spretu zaakceptowanego przezymiera.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafaizywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadyyposaona
w urzgdzenia pomiarowo-kontrolne pozwaje¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametrow:

— temperatury rozkltadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozufej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki,

— wysokdaici i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienddgolowany termicznie tak, aby bylo mve zachowanie statej
temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleranedj 10% od iléci zatazonej.

System sterowania dozowaniem lepiszcza powinipepwaia jednorodny wydatek lepiszcza przy zmianie
predkasci slrapiarki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj punkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i innych opakowa-
niach pod warunkienze nie lgdag korodowaly pod wptywem emulsji i niegtls powodowaty jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny pyzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie
wickszej niz 1 nt, a kada przegroda powinna ndigvykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojem-
niki i zbiorniki przeznaczone do transportu lubagldwania emulsji powinny Byczyste i nie powinny zawietaesztek
innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyaiu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody ggudeniem. W miejscach trudno deghych naley uzywat
szczotek gcznych. Zanieczyszczenia stwardniate, nigtajse usurg¢ mechanicznie, nalg usuné recznie za pomag
dostosowanego spitzl.

W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych,dseagnio przed skropieniem, warstwa nawierzchni po-
winna by oczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

Podbudowa z kruszywa niezanego powinna ldyszczegoélnie doktadnie oczyszczona za pamoigkkich
szczotek mechanicznych w celu usai z powierzchni kruszywa frakcji pylastej. Zalesigprzy tym wycie szczotek
z systemem odpylania.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona.

Skropienie warstwy mi@ rozpocg¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytazywana woda, to skropienie lepiszczemzmamasipi¢ dopiero po wy-
schniciu warstwy, gdy nawierzchnigtzie lekko wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno d@pst
nych rcznie (za pomagcweza z dysz rozpryskow).

Skropienie lepiszczem powinnodwykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszcze.

W przypadku stosowania emulsji ozgjiilosci pozostajcego lepiszcza, np. powsj 0,5 kg/m, oraz zastoso-
wania emulsji asfaltowej nie by konieczne wykonanie skropienia w kilku warstwaehy zapobiec sptyeciu
i powstaniu kata lepiszcza.

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 2.

Tablica 2. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowgyohczeniu medzywarstwowym

Lp. Podiaze do wykonania warstwy asfaltowej Auwie asfaltu (kg/M)
1 | Istniepca nawierzchnia asfaltowa po frezowaniu 0,2+0,5
2 | Warstwa wizaca 0,1+0,3

Doktadne zuycie lepiszczy powinno kiyustalone w zalmosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przezzyniera.

Temperatury emulsji w czasie skrapiania powinngsoié sie w przedziale od 26060°C.

Skrapianie podiza naley wykonywa: réwnomiernie stosgg rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepisz-
czy asfaltowych.

Dopuszcza siskrapianie ¢czne lang w miejscach trudnodaginych oraz przy uggdzeniach usytuowanych
w nawierzchni lubg ograniczaicych. W razie potrzeby ugdzenia te naley zabezpieczyprzed zabrudzeniem.

Po skropieniu podi@ emulsy asfaltows, warstwa powinna kiypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na
czas niezbdny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsiji.

W zaleznoéci od rodzaju ytej emulsji czas ten wynosi od 30 minutl do 24zjod



Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej Whdwwca powinien zabezpiedzgkropion
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlzdny ruch budowlany.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéimaikt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robo6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przediolnzynierowi Deklarag zgodndci producenta emulsji.
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowédmiobne skropienie warstwy w celu okre-
Slenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslenia wymaganej iléci lepiszcza w zaleosci od rodzaju
i stanu warstwy przewidzianej do skropienia. Glawrie ilosci skropienia lepiszcza na drodze rglevykona wedtug
PN-EN 12272-1.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania oczyszczenia

Ocena doktadnii oczyszczenia podia odbywa si wizualnie.

6.3.2.Badania ilgci skropienia
W czasie prowadzenia rob6t najeprzeprowadz kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza.

Zalecany sposob wykonania badeontrolnych ilgci skropienia wedtlug PN-EN 12272-1; 2005 ,Powierzch
niowe utrwalanie. Metody badaCzs$¢.1 Dozowanie i poprzeczny rozkiad lepiszcza i kywsz'.

Wymagana doktadrio klasy 1 czyli+10% oznaczona wedtug PN-EN 12271; 2009 ,Powierzoheiutrwala-
nie. Wymagania techniczne”.

Kontroli podlega rownie jednorodné¢ przykrycia skrapianej powierzchni. Jednorogfnskropienia naley
ocent wizualnie, nie powinno kiymiejsc nieskropionych lub wytaie pokrytych wgksz iloscia asfaltu

W przypadku stwierdzenia nadmiernego skropieniaipaehni Wykonawca usunie nadmiar lepiszcza na wia-
sny koszt.
6.3.3.Sprawdzenie jednorodéw skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza. Jednoroénskropienia naley ocent wizual-
nie, nie powinno by miejsc nieskropionych lub wytaie pokrytych weksz iloscig asfaltu.

6.3.3.Sprawdzenie powkania m¢dzywarstwowego

Badanie wykonuje sina polecenie tyniera w miejscach gtpliwych.

W tym celu nalgy po utazeniu warstwy wyej lezacej wycia¢ proble srednicy 100 mm na gruléé obu
warstw,zadna z warstw nie powinna nienniej niz 25 mm grubéci. Warstwy powinny b§ miedzy sola zwigzane,
nie powinno wysipowa’ rozwarstwienie. Wyeita probka nie powinna wykazywaech stabego pgtzenia mgdzy-
warstwowego takich jak drobnegiania, brak sklejenia.

W przypadkach budzych watpliwosci zaleca s wykonanie badania w aparacie Leutnera w odpowedni
przystosowanym aparacie szkawym umaliwiajgcym bezpérednie$cinanie prébki. Sposéb mocowania powinien
zapewnia ustawienie strefy pgtzenia warstw w plaszczyie scinania. Przygotowane prébki najetermostatowa
przez 12 godzin w temperaturze 2I°C i podawé scinaniu przy pgdkosci przesuwu 50 mm/min. Dla pmizer mie-
dzywarstwowych wymagana wastosczepnéci wynosi nie mniej ri 0,8 MPa.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000\0/magania ogélne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m’ (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m’ (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.



8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogélne” punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” puhkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— mechaniczne oczyszczeniezBaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyatrpo-
lewaniem wod lub wzyciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze

Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot oldlenych niniejsz SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktorey potrzebne do wykonania robot podstawowych, alesmiprzekazywane Za-
mawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktore g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameoth6t tymcza-
sowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 12272-1; 2005Powierzchniowe utrwalanie. Metody bad&z.1 Dozowanie i poprzeczny rozktad
lepiszcza i kruszywa

2. PN-EN 12271-3; 2005Powierzchniowe utrwalanie. Wymagania techniczne3 @mzowanie i doktadrio
dozowania lepiszcza i kruszywa.

3. PN-EN 13808; 2010  Asfalty i lepiszcza asfaltofasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltovayc



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.08.01.
WYROWNANIE PODBUDOWY
MIESZANK A BETONU ASFALTOWEGO (wg PN-EN)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)gswymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem wyréwnania poprzecznego tpaago podbudowy mieszankami betonu asfalto-
wego przy remoncie - odnowie nawierzchni drogi piesvej nr 1336G poprzez wykonanie nowej nawierzoiani
odcinku Gowino - Wejherowo, w km od 35+090 do kb+351, dtugéci 261m

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakm dokument w pogpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie robot zwanych z zadaniem wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Zakres robot okigony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- wyréwnanie, grub¢ci ponad 3 cm betonem asfaltowym AC 11 W 35/50<8 istniepcej nawierzchni.
Mieszanka betonu asfaltowego na wyréwnanie powsp®nig& wymagania jak mieszanka betonu asfaltowe-
go na warstw wigzgca.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Warstwa wyrdwnawcza - warstwa o zmiennej gicibuktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwnaci w profilu podienym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostale okiienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania od@uakt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padas SST D-00.00.00. ,Wy-
magania ogoélne” punkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i woudowywanych nasgor
co, naley stosowa kruszywa spetnigce wymagania ok&one w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonulasfa
wego warstwa wizaca (wg PN-EN)” punkt 2.

2.3. Wypehiacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i wbudowywanych nagor
co, naley stosowa wypetniacz spetniary wymagania podane w SST D-05.03.05.a ,Nawierzlanbetonu asfalto-
wego warstwa wizaca (wg PN-EN)” punkt 2.

2.4. Lepiszcze

Lepiszcze powinny spetriavymagania okrdone w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonu lasfgego
warstwa wizaca (wg PN-EN)” punkt 2.



2.5. Sktadowanie materiatow
Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i legiza powinny by zgodne z wymaganiami oktenymi
w SST D-05.03.05.b ,Nawierzchnia z betonu asfaltpeverarstwa wizaca (wg PN-EN)” punkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” gk
3.2. Sprzt do wykonywania robét
Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekem@mo-asfaltowych zostat okteny w SST D-
05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego wastigzaca (wg PN-EN)” punkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagagé@re” punkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcza powinggetnig wymagania okrdone w SST D-05.03.05.b
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego warstwaagta (wg PN-EN)” punkt 4.
4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinipetsia® wymagania okrdone w SST D-05.03.05.a ,Na-
wierzchnia z betonu asfaltowego warstwaagta (wg PN-EN)” punkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogdélne” punkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalttmgc okreSlone w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia
Z betonu asfaltowego warstwagagca (wg PN-EN)” punkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich migsaas okreslone w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia
Z betonu asfaltowego warstwagagca (wg PN-EN)” punkt 5.

5.4. Zarob prébny

Zasady wykonania i badania zarobu probnego poda88WD-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonu asfaltowe-
go warstwa wjzaca (wg PN-EN)” punkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyrémanie profilu mieszankg betonu asfaltowego

Przed przysipieniem do wykonania wyréwnania poprzecznego i podtgo powierzchnia podbudowy po-
winna zosté oczyszczona z finego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem.

Warunki wykonania oczyszczenia i skropienia podhudgodane $ w SST D-04.03.01. ,Oczyszczenie
i skropienie warstw konstrukcyjnych (wg PN-EN)”.

W projekcie przygto wyréwnanie betonem asfaltowym AC16, minimalnabgi¢ wbudowanego betonu asfal-
towego wynosi 3 cm.

Powierzchng podbudowy bitumiczne (istniggej nawierzchni), na ktérej gruliowarstwy wyréwnawczej by-
taby mniejsza od gruBoi minimalnej uktadanej warstwy wyréwnawczej, nglesfrezowa na gtbokas¢ pozwalajca
na jej ut@enie. Frezowanie nawierzchni nafevykona zgodnie z SST D-05.03.11. ,Frezowanie na zimnoieewh-
ni bitumicznych”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubd¢ warstwy wyréwnawczej uzataiona jest od grubmi kruszywa w mieszance. Najdszy
wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracfg5 grubdci uktadanej warstwy. Przed przygteniem do uktadania
warstwy wyrdwnawczej Wykonawca powinien wyznacmywelet uktadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy
lub jej osi za pomagstalowej linki, po ktérej przesuwaesizujnik urzdzenia sterujcego uktadark



Maksymalna grub& uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea 8 cm. Przy grub&ei prze-
kraczajcej 8 cm warste wyrownawcz nalezy wykona w dwu lub wicej warstwach nie przekraczeych od 6 do
8cm.

Warstwe wyrdwnawca uktada s} wedtug zasad okéonych w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonu as
faltowego warstwa wizaca (wg PN-EN)” punkt 5.

Zageszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na
goraco odbywa si wedlug zasad podanych w SST D-05.03.05.a ,Nawierizcz betonu asfaltowego (wg PN-EN)”
punkt 5.

Ze wzgkdu na zmieng gruba¢ zag:szczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca roboét, odspawie prze-
prowadzonych préb, przedstawizimierowi sposob zagzczania warstw wyrownawczych w zaiesci od ich grubo-
sci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrémgjgpodbudowy we wigiwym stanie, a do czasu
utozenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podwy Wykonawca naprawi na koszt
wihasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogbnenkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania zgodnie z ustaleniami zawartymi
w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonu asfalgpavevarstwa wjzaca (wg PN-EN)” punkt 6, w zakresie obejmu-
jacym badania dla warstwAgcych ponkej warstwyscieralne;.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonania wyrownywania podbugg@odano w SST
D-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegostvea wizgca (wg PN-EN)” punkt 6.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania povi
by¢ zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05.a ,Nawierzchnia z betontaligswego warstwa wizaca (wg PN-EN)”
punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00M9magania ogdlne” punkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki betsfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0QW@magania ogdlne” punkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kynierowi wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wgddunktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwizane z wykonanie wyréwnania podbudowy aaldo robdt ulegacych zakryciu. Zasady ich od-
bioru g okreslone w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 8.2
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” puhkt



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszdigtonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego,

— transport mieszanki na miejsce wbudowania,

— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzer obcych,

- rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zataymi spadkami i profilem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

Dokumentacja projektowa obejmuje:
- wyréwnanie istnigjcej nawierzchni betonem asfaltowym AC 16 W gridi@onad 3 cm.

9.3. Spos6b rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsz SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespiprzekazywane Za-
mawiagcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzysge, ktére g niezlezdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameoth6t tymcza-
sowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwgzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankameralno-asfaltowymi wy-
twarzanymi i wbudowywanymi na ggro podane zostaly w SST D-05.03.05.a ,Nawierzclinkzetonu asfaltowego
warstwa wizaca (wg PN-EN)” punkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.05.

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowe]j specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotyece wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonaniem nakfadki bitumicznej gr. 4 crigygu drogi powiatowej nr 1336G na
odcinku Gowino - Wejherowo, w km od 35+090 do kb+351, diugéci 261m
1.2. Zakres stosowania SST

"Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosayao dokument w pogtowaniu przetargowym
i przy realizacji umowy na wykonanie rob6t awanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego

W zakresie robot gjo:
— warstve scieralmy grubdci 4 cm z betonu asfaltowego 0/12,8 mm, gtzhej powierzchni566m2.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywgpietiacza mineralnego o oktenym sktadzie
i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszankgenaina z odpowiedsiloscia asfaltu wytworzona
w okreslony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfedto uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym,zoloa
i zag:szczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czytwdawana do lepiszcza w celu zkézenia jego
przyczepnéci do kruszywa.

1.4.5. Podtae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki betonu
asfaltowego.

1.4.6. Pozostate okskenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00. punkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania od@nakt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST D-M-
00.00.00. ,Wymagania og6Ine” punkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170;1965.

2.3. Wypetiacz



Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigy wymagania okrdone w PN-S-96504; 1961 dla
wypetniacza podstawowego. przechowywanie wypetaigmavinno by zgodne z PN-S-96504; 1961.

2.4. Kruszywo
W zaleznosci od warstwy nalgy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyigic w warunkach zabezpiecaaych je przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materia tow do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu, Caly odcinek
numer normy
1 Kruszywo tamane granulowane wedtug PN-B-111182619
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych klasa I, II; gatunek 1, 2
- przeobraonych klasa I, II; gatunek 1 ,2
- osadowych klasa I, II; gatunek 1, 2
b) z surowca naturalnie rozdrobnionego klasa |, Il; gatunek 1, 2
2 Kruszywo tamane zwykie wedlug PN-B-11112; 1996 askll, Il; gatunek 1, 2
3 Zwir i mieszanka wedtug PN-B-11111; 1996 klasa I, Il
4 Grys izwir kruszony wedlug WT/MK-CZDP 84 klasa |, II; gaikek 1, 2
5 Piasek wedlug PN-B-11113; 1996 gatunek 1, 2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wedtug PN-S-96504; 1961 podstawowy,
7 Asfalt drogowy wedlug PN-C-96170; 1965 D 50,0 70

Tablica 2. Wymagania wobec materia téw do warstwmgzacej i wyrébwnania z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu, Caly odcinek
numer normy
1 Kruszywo tamane granulowane wedtug PN-B-111182619
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych klasa I, Il; gatunek 1, 2
- przeobraonych klasa I, Il; gatunek 1, 2
- osadowych klasa I, Il; gatunek 1, 2
2 Kruszywo tamane zwykie wedlug PN-B-11112; 1996 askll, Il; gatunek 1, 2
3 Zwir i mieszanka wedtug PN-B-11111; 1996 klasa |, Il
4 Grys izwir kruszony wedlug WT/MK-CZDP 84 klasa |, Il, ligatunek 1, 2
5 Piasek wedlug PN-B-11113; 1996 gatunek 1, 2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wedtug PN-S-96504; 1961 podstawowy, zagpczy
b) innego pochodzenia wedtug orzeczenia pyly z odpylania
7 Asfalt drogowy wedlug PN-C-96170; 1965 D 50,0 70

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejuajwymagania ok&one
w WT EmA-99.
3. SPRAT
3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogéine” piik



3.2. Sprat do wykonywania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
sig mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— wytwdrni stacjonarnej (otaczarki) o0 mieszaniu aykhym lub cigtym do wytwarzania mieszanek

betonu asfaltowego na goo,

- uktadarek do uktadania mieszanek z betonu asfaljowypu zagszczanego,

— skrapiarek,

- walcow lekkich grednich i cézkich stalowych gtadkich,

— walcow ogumionych,

- samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrio

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagag@ne” punkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04022; 1991.

4.2.2. Wypelniacz
Wypetiacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaidkich,
umazliwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné jszykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku niempewprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogolne” punkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki betonu asfaltowego

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszankidmet asfaltowego oraz wyniki ba@liaboratoryjnych i
probki materiatdbw pobrane w obeduolnzyniera.

Projektowanie mieszanki betonu asfaltowego potega

— doborze sktadnikow mieszanki,
- doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okrésleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zaf@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduic sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.



5.2.1. Warstwdcieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwycieralnej z betonu

asfaltowego oraz orientacyjne zawddicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mairej do warstwycieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Wymiar oczek sit #, mm Mieszanka Mieszanka
mineralna, 0/12,8 mm mineralna, 0/16 mm
Przechodzi przez:
20 100 100
16 100 90+ 100
12,8 85+ 100 8G- 100
9,6 70+100 69+-100
8 62+ 94 62+ 93
6,3 56+ 87 56+ 87
4 45+ 76 45+ 76
2 35+ 64 35+ 64
0,85 26+ 50 26+ 50
0,42 20+ 39 20+ 39
0,3 17+ 33 17+ 33
0,18 13+ 24 13+ 25
0,15 12+ 22 12+ 22
0,075 7+11 711
Zawarta¢ frakcji grysowej 30+ 65 30+ 65
Orientacyjna zawartg asfaltu w 5,0+ 6,5 5,0- 6,5
mieszance betonu asfaltowego, %, m/m

Uwaga: mieszanka mineralna 0/16 mm przeznaczabagebetonu asfaltowego na nawierzehni
Zjazdow wedtug SST D-10.07.01. ,Zjazdy do gospamlarsia drogi boczne”.

Sktad mieszanki betonu asfaltowego powinieé bstalony na podstawie badarébek wykonanych
wedtug metody Marshalla. Probki powinny speéniymagania podane w tablicy 4 Ip-3.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4
Ip. 6-8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndasfach oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Caly odcinek
i zjazdy
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/12;8; 0/1§
2 | Stabilng¢ wedtug Marshalla w temperaturze®8D, mm >55Y
3 | Odksztalcenie wedtug Marshalla w temperaturze0mm 2,0: 5,0
4 | Wolna przestrzew prébkach Marshalla, % 15+45
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach Markh&t 75,0+ 90,0
6 | Gruba¢ warstwy z mieszanki betonu asfaltowego cm;
0 uziarnieniu: - 0/12,8 mm 5,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, v/v 1,5+5,0
1) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka Marshalla

5.2.2. Warstwa wjizgca i wyréwnanie z betonu asfaltowego



Tablica 5. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej
i wyréwnania z betonu asfaltowego oraz orieyjtae zawartéci asfaltu

Wymiar oczek sit #, mm Mieszanka
0/20 mm
Przechodzi przez: 100
20 100
16 88+100
12,8 78+100
9,6 67+ 82
8 60+ 86
6,3 53+ 80
4 42+ 69
2 30+54
0,85 20+ 40
0,42 14+ 28
0,3 11+24
0,18 8 +17
0,15 7+ 15
0,075 3+ 8
Zawarta¢ frakcji grysowej 46+ 70
Orientacyjna zawartg asfaltu w 43+538
mieszance betonu asfaltowego, %, m/m

Sktad mieszanki betonu asfaltowego powinieé bstalony na podstawie badarébek wykonanych
wedtug metody Marshalla; probki powinny spetnveymagania podane w tablicy 6 Ip=15.

Wykonana warstwa wkaca z betonu asfaltowego powinna spetvigmagania podane
w tablicy 6 Ip. 6+ 8.

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch do warstwy wjzacej i wyréwnania
Z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Caly odcinek
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/20
2 | Stabilng¢ wedtug Marshalla w temperaturze®8D, mm >8,0£6,0)
3 | Odksztatcenie wedtug Marshalla w temperaturze0mm 2,0: 5,0
4 | Wolna przestrzew prébkach Marshalla, % (probki zsgczone 2x75 uderip 45+8,0
5 | Wypeienie wolnej przestrzeni w probkach Markha¥o 65,0+ 80,0
6 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
7 | Wolna przestrzew warstwie, v/v 5,0+9,0
1) dla warstwy wyrGwnawczej

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgiym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw gotowej mieszanki betonu asfaltowego.



Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie olatosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegoggtasci w zaleznosci
od temperatury.
Tolerancg dozowania sktadnikéw magvynost: jedna dziatka elementarna wagi, vweiglie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz + 2% w stosunku do masy sktadnika.
Jezeli jest przewidziane dodanteodka adhezyjnego, to powinien onélozowany do asfaltu w sposob
i w ilosciach okrélonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien byogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie stalej temperatury z tolergncp°C.
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynost:
- dla D 50 145C + 165°C
-dlaD 70 14eC + 160°C
Kruszywo powinno b§wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepardodaniu wypetniacza
uzyskata wtciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dwyzsza o0 Wgcej
niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki betonutasfabo.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki bew@sfaltowego powinna wyndsi
-zD50 14eC + 170°C
-zD70 135C + 165°C
Mieszanka betonu asfaltowego przegrzana (z oznakiatrieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz
0 temperaturze p$zej od wymaganej powinnadpotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podiaa
Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ lgyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Droga klasy Z podice pod warste wigzacCa | podiaze pod warstw scieralm
1 Caly odcinek olity opracowaniem 12 9

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegojgadnaley skroptt emulsj
asfaltowg w ilosci ustalonej w SST. Zalecanedtb asfaltu po odparowaniu wody z emulsji podanoSi B-
04.03.01. ,Oczyszczenie i skropienie warstw konstyinych”.

5.5. Pojczenie medzywarstwowe
Kazda utazorg warstwe nalezy skropt emulsj asfaltovg przed utaeniem nastpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego potenia m¢dzywarstwowego, w ilci ustalonej w SST.

Zalecone iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltopefiano w tablicy 8.

Tablica 8. Zalecane ioi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe;j

Lp. Pohczenie nowych warstw li¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji, k&/m
1 Asfaltowa warstwa wizaca 0,3-0,5

Skropienie powinno kiywykonane w wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrod@arowanie wody;
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 0,5 h przy iléci 0,2+ 0,5 kg/nf emulsiji.
5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby uktadana, gdy temperatura otoczenia ygwi
doby byla nie nisza od 5C. Nie dopuszczasukiadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowegidczas
opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru>(8m/s).

5.7. Zar6b prébny



Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyazadanie Irkyniera
jest zobowizany do przeprowadzenia kontrolnej produkcji w poisprébnego zarobu.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zaréb na sucho, to jest bez udziatu asfaitcelu
kontroli dozowania kruszywa i zgod§w sktadu granulometrycznego z projektowanzyws uziarnienia. Probk
mieszanki mineralnej nalg pobra& po opré&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszainigralnej, naley wykona petny zardb prébny
Z udziatem asfaltu, w ikzi zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirtsfaltu w mieszance olkita si
wykonujs ekstrakag.

Tolerancg zawartdci sktadnikéw mieszanki betonu asfaltowego wdem sktadu zaprojektowanego
powinny by zawarte w granicach podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Tolerancje zawa#tm skltadnikéw mieszanki betonu asfaltowego wdeim skfadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczepkirtnetod) ekstrakcji, % m/m

Lp. | Sktadniki mieszanki betonu asfaltowego Miesidmgtonu
asfaltowego
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach kwadratowych # (mm): +5,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6, 8,0; 6,3; 4,0; 2
2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0
3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach # (mm) 0,75 +2,0
4 Asfalt +0,5

5.8. Odcinek prébny

Jezeli Zamawiajcy przewidzi konieczn@ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na&yjtdni
przed rozpoaziem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czyayty sprz:t jest wigciwy,

- okreilenia grubdci warstwy mieszanki betonu asfaltowego przectgacgeniem, koniecznej

do uzyskania wymaganej w dokumentacji projelgjogvubdci warstwy,

- okreslenia potrzebnej ilici przefé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie lzda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania warstwy nawierzchni po zaakceptowadicinka probnego.

5.9. Whudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna bybudowywana uktadagkwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektowvy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnartigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w punkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyiasie zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 13%,

- dla asfaltu D 70 12%,

Zageszczenie nalgy rozpocaé od kravedzi nawierzchni kérodkowi. Wskanik zagszczenia utbonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkedem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny b¥ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogbnenkt 6.



6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki bew@sfaltowego i przedstagwvyniki tych bada

Inzynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki betosfaltowego

podano w tablicy 10.

Tablica 10. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki betorfaltasvego.

Lp. | Wyszczegolnienie bada Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba bad@na dziennej dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 Sktad mieszanki betonu asfaltowego pobrandj prébka przy produkcji do 500 Mg

w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
6 Temperatura sktadnikdw mieszanki betonu | doz6r cigly

asfaltowego
7 Temperatura mieszanki betonu asfaltowegg zd¥aojazd przy zatadunku i w czasie wbudowywan
8 Wyglad mieszanki betonu asfaltowego zH§ pojazd przy zatadunku i w czasie wbudowywan
9 Wiasciwosci prébek mieszanki betonu jeden raz dziennie

asfaltowego pobranej w wytworni

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bad@auziarnienia mieszanki mineralnej nafgoobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinng bgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjne;j.

6.3.3. Sktad mieszanki betonu asfaltowego

Badanie sktadu mieszanki betonu asfaltowego pategaykonaniu ekstrakcji wedtug PN-S-04001;
1967. Wyniki powinny by zgodne z receptiaboratoryjm z tolerancj okreilong w tablicy 9.

6.3.4. Badanie wiziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z punktem 2.2.

6.3.5. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wkasciwosci wypetniacza, zgodnie

Z punktem 2.4.

6.3.6. Badanie wkziwosci kruszywa

Z czestotliwoscig podan w tablicy 11 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z punktem 2.5.

6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki hetasfaltowego

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki

betonalamfiego polega na odczytaniu temperatury na

skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnatsgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki betonu asfaitmv

Pomiar temperatury mieszanki betonu asfaltowedegaona killkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury. Dokiadnmomiaru wynost 2°C.

Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.



6.3.9. Sprawdzenie wyglu mieszanki betonu asfaltowego
Sprawdzenie wygbu mieszanki betonu asfaltowego polega na ocerzealviej jej wygidu w czasie
produkcji, roztadunku i wbudowywania.

6.3.10. Widciwosci mieszanki betonu asfaltowego

Wiasciwosci mieszanki betonu asfaltowego ngl@kreila¢c na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i whgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego

podaje tablica 11.

Tablica 11. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonu asfatigey

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi 1 km

2 Rowna¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi 1 km

3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrdgn

4 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kdnych niwelacji podtnej i poprzecznej
5 Uksztaltowanie osi w planie oraz usytuowaniavgesitug dokumentacji budowy
6 Grubg¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachsiay) co 25 m

7 Zigcza podhane i poprzeczne cala diugozlacza

8 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

9 Wyglad warstwy ocena gifta

10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m

11 | Wolna przestrzZew warstwie 2 prébki z kalego pasa o diugoi do 1000 m

12 | Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o diugoi do 1000 m

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokec¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna zgodna z dokumentacprojektov,
z tolerancy £ 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej iej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna bgzersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potaonej,
nie mniej jednak 5 cm.

6.4.3. R6wnéc¢ warstwy

Nieréwndgci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeadiug BN-68/8931-04 nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 12.

Tablica 12. Dopuszczalne nieréwigowarstw asfaltowych, mm

Lp. | Droga klasy Z Warstwa wigca Warstwacieralna
1 Caly odcinek 9 6

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeakach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektowy, z tolerancj = 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe warstwy
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerancj = 1 cm.



6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektova,
z tolerancj £ 5 cm.

6.4.7. Grub&¢ warstwy
Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektowy, z tolerancgj £ 10 %.

6.4.8. Zhcza podiane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny b¥ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz warstwy
Krawedz warstwy powinna by réwno obcite lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wygdd warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegeych sk i spckanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000QWymagania ogélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwaklisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

0Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-000QWymagania ogélne” punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne
punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgisport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krgdzi urzydzen obcych i krawznikéw,
— skropienie midzywarstwowe,
- roztozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,



- obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

Dokumentacja projektowa obejmuje:
- warstw $cieralm grubdici 4 cm z betonu asfaltowego 0/12,8 mm, gtahej powierzchni566n¥.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111; 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurgne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
. PN-B-11112; 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych.
. PN-B-11113; 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurgne do nawierzchni drogowych. Piasek
. PN-C-04024: 1991 Ropa naftowa i przetwory ag¥edt Pakowanie, znakowanie i transport
. PN-C-96170; 1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnog
. PN-S-04001; 1967 Drogi samochodowe. Mieszankenailno-bitumiczne. Badania
. PN-5-96025; 2000 Drogi samochodowe i lotniskaMewierzchnie asfaltowe. Wymagania
. PN-S-96504; 1961 Drogi samochodowe. Wypelniaomiknny do mas bitumicznych
. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&noawierzchni planografem i tat
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10.2. Inne dokumenty

10. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfaltowe EmA-99. IBDIM - 1999
11. WT/MK-CZDP94 Wytyczne techniczne oceny jédiayrysow izwiréw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczodegawierzchni drogowych



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.11.
FREZOWANIE NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH NA ZIMNO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacifirecznej (SST)gswymagania dotyegce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z frezowaniem nawierzchni bitumicznych reypemoncie - odnowie nawierzchni drogi
powiatowej nr 1336G poprzez wykonanie nowej navalenz na odcinku Gowino - Wejherowo, w km od 35+@@0
km 35+351, diugéci 261m

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokiimeposgpowaniu przetargowym i przy realizacji umo-
wy na roboty zwjzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z frezowaniem na-
wierzchni asfaltowych na zimno.

Zakres robot okigony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- frezowanie nawierzchni bitumicznej n@lgbkas¢ sredni 3 cm.

1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimbkontrolowany proces skrawania gérnej warstwy nazeieni as-
faltowe]j bez jej ogrzania, na okteng gltebokasé.

1.4.2. Pozostate oldienia § zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpbdanymi
w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogghuekt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” gtk
3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowad frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno needdna
glebokasé.

Frezarka powinna Ildysterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej rowdm oraz pochylé
poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych robétpiravy czsci jezdni) Inzynier maze dopu-
sci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokdé¢ bebna frezujcego mae by dostosowana do szerdid skrawanych elementéw nawierzchni. przy
frezowaniu powierzchni warstwigieralnej szerok&@ bebna skrawajcego powinna hyco najmniej réwna 1200 mm.

Dla frezowania obrysu wyspy, zabtenia pod obramowanie szekékigcbna frezujcego naley dobra& do
potrzeb.



Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangaafki musz, a poza nimi powinny, yzaopatrzone
w systemy odpylania.

Za zgod Inzyniera mana dopuci¢ frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudastany

b) na drogach w obszarach zabudowanych, przy magkresie robét.

Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstawi
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakictilkdd watpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy frezarki, na
whasny koszt.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagag@re” punkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinie bak zorganizowany, aby zapewmrac frezarki bez posto-
jéw. Materiat mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogoélne” punkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna ltyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagcprojek-
tows i SST.

Jezeli frezowana nawierzchnia madgddana do ruchu bez uknia nowej warstwycieralnej, to jej tekstura
powinna by jednorodna, ztzona z niecigtych przkéw podheznych lub innych form geometrycznych, gwaragtych
rownaos¢, szorstkéc i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma hiydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to wéwczas, ze wzglow bezpiecze
stwa naley speini nastpujace warunki:

a) naley usunyé sciety materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) przy frezowaniu poszczeg6inych paséw ruchu, wg&opodiwznych pionowych krawdzi nie mae prze-

kracza& 40 mm,
c) kravwedzie poprzeczne na zalkazenie dnia roboczego powinnydklinowo sciete.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogbfnenkt 6.

6.2. Castotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

6.2.1. Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni figaoej na zimno

Lp. | Wiasciwosci nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiardw
1 Rownd¢ podivzna ta 4-metrove co 20 metrow

2 Réwnd¢ poprzeczna tat4-metrowg co 20 metrow

3 Spadki poprzeczne co 50 metréw

4 Szeroké¢ frezowania co 50 metréw

5 Glebokas¢ frezowania na bigco, wedlug SST




6.2.2. Réwné¢ nawierzchni
Nierownaci powierzchni po frezowaniu mierzone ga4-metrowy zgodnie z BN-68/8931-04 nie powinny
przekracza 12 mm.
6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powioyt zgodne z dokumentacprojektow, z tolerancj
+ 0,5%.

6.2.4. Szerok& frezowania
Szerokaé¢ frezowania powinna odpowiaélgtebokasci okreslonej w dokumentaciji projektowej z doktade@
+5cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000QWymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) powierzchni sfezowane;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogdine” punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovy, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”kign

9.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
— prace pomiarowe,

- oznakowanie robdt,

- frezowanie nawierzchni,

- transport materiatu sfrezowanego na sktadowisko,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

Dokumentacja projektowa obejmuje:
- frezowanie istnigjcej nawierzchni bitumiczne§redniej grubéci 3 cm.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okilenych niniejsz SST obejmuije:

— roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alenmzekazywane Za-
mawiagcemu i § usuwane po wykonaniu rob4t podstawowych,

— prace towarzysge, ktdre g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneoth6t tymcza-
sowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i at



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 06.03.01
SCINANIE POBOCZY GRUNTOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z napragvpoboczy gruntowych przy remoncie- odnowie nawienzcrogi powiatowej nr
1336G poprzez wykonanie nowej nawierzchni na ddci@owino - Wejherowo, w km od 35+090 do km 35+351
dtugasci 261m

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoviahk@m dokument w pogbowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zyzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teclanej dotycz zasad prowadzenia robét awanych zwyko-
naniem i odbiorem naprawianych poboczy gruntowyechakresigcinania nadmiaru gruntu i profilowania poboczy.

Zakres robot okigony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- $cinka miejsc zawyonych na poboczu mechanicznie do gidbd5 cm, zaladunek na samochdd samowyta-
dowczy i odwiezienie na odkiad

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymast pojazdu, umieszczenia
urzadzehr bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia kon-
strukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiednigréwnanego i uksztattowanego w profilu poprzeaemnypo-
dtuznym oraz zagszczonego.

1.4.2. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpahkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojnetkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogélne” punkt 2.
3.SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” puhkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaga mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do eweinego spulchnienia gruntéw,

- réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbguzy,



- $cinarek poboczy lubcinarek poboczy z przegmikiem,

- ‘tadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkungu

- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokolmh lub walcéw wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego roz-
pryskiwania wody oraz w pompy do napetniania zhiaw wodg,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj punkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robot

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowofnedki transportowe (np. samochody skrzyniowe, samo-
chody samowytadowcze lubagniki z przyczepami). Preferujegsstosowanigrodkow transportowych samowytadow-
czych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Zalazenia og6lne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewseybkie odprowadzenie wody z jezdni
i poboczy. Wewatrzna kravgdz pobocza i zewgtrzna kravgdz jezdni powinny stanowijedry linie, a spadek po-
przeczny poboczy gruntowych powinien¢byiekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. 0 2%. Recieypodtine
poboczy powinno hyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

Poboczelle utrzymane, nieréwne, z ghuiloscig kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi nie
tylko zagraenie dla ruchu, lecz réwnieprzyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a pbzak wiaciwego
odptywu wody - nawadnia korpus drogowy i amnagnos¢ konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pdyazv zwizku z czym
ich nanos¢ powinna umeliwia¢ przenoszenie oleien na nie wywieranych.

Remont poboczy stajegskonieczny ju przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i zawaeniu powodujcym
zatrzymanie wody na jezdni.

5.3.Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przyspieniem doscinania poboczy Wykonawca wykona czyscioprzygotowawcze okione w
punkcie.

Wykonawca wykondcinanie poboczy za pomgdécinarek poboczy lub réwniarek (rama wy¢ tez innych
maszyn, jak np. koparek freagych, tadowarek, spycharek).

Samojezda scinarky poboczy prag nalezy wykona nastpujaco:

- maszyna kompleksowscina pobocze (frezedlimakowym), taduje urobek przefmikiem tamowym na

srodek transportowy i oczyszcza nawierzghsiczotly, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,
- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumioihyb wibracyjnym.

Samojezda lub doczepa réwniarly, najczsciej scinanie pobocza nima wykon& nastpujaco:
- przy pierwszym przégiu réwniarki, praw strory drogi, z lemieszem ustawionym ude, naspuje od-
ktadanie urobku wzdiukrawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany tadowarlzatadowany na samowytadowcé@pdek transportu i wywieziony
poza obgb robot,

- przy drugim przejciu réwniarki nasfpuje rozplantowanie pozostééd gruntu po pracy tadowarki,

- pobocze zagszcza si walcem (jak pdcigciu poboczgcinark),

- jezdnk oczyszcza giszczotly mechaniczg, np. zawieszanna cigniku.

W poblizu przeszkod na poboczu, utrudg@jch prae sprztu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach

drogowych, barierach ochronnych, nie ustyth na czas robot pachotkach itp.), wszystkie deotoboty, zwizane ze
$cinaniem poboczy - natg wykona recznie.

Przy niewielkim zakresie rob6t, poboczez:mascinat recznie, stosujc do tego celu oskardy i fopaty. W od-
stepach od 5 do 10 m nadg wykona& bruzdy, nadajc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpadmiego



szablonu i libelli. Odcinki pobocza suzy bruzdami manascinat ,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy natg przy-
cigé¢ do linii wedtug wycignietego sznura.

Przyscinaniu poboczy naly sprawdza ich rowndé¢ oraz wykona ich zagszczenie do wymaganego wska
nika, okrélonego w punkcie 5.4.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotndci opty-
malnej poprzez dodanie wody i zdgi¢. Przy zagszczeniu grunt powinien miavilgotnos¢ optymalrn.

Nadmiar gruntu uzyskanego geinania poboczy naky odwiez¢ poza torowisko drogoweadz wykorzysta
do pokrycia ubytkow w skarpach lub poboczach (@pwigkszych spadkach).

Jesli materiat uzyskany zécigcia poboczy mee zawiera srodki chemiczne do zwalczandiskosci zimowej
oraz zanieczyszczone pyly z jezdni, wéwczas powibig natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wlasnyngzadzonym zgodnie z warunkami wydanymi przez
wiasciwe wtadze ochronyrodowiska,

- w zagkbieniach terenu polmnych na niegytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli 7mdaracé
swoje szkodliwe wigciwosci w sposob nie zagrajacy srodowisku.

Sposob i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegécireania poboczy, powinny Byokreilone i zaakceptowa-
ne przez layniera.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu robét okéonych w punkcie 5.3 Wykonawca jest zobgzéany do usugcia gruntu ze skarp,
jesli w trakcie rob6t grunt zostat tam przesgtyioraz do ustawienia, usgtych na czas rob6t, pachotkéw lub innych
elementoéw znajdggych st na poboczu przed rozpaciem robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéimaikt 6.
6.2. Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw

W czasie rob6t Wykonawca zalee od sposobu realizacji rob6t jest zobgmainy do:
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,

- pomiaréw réwnéci podiuznej i poprzecznej poboczy co 50 mgtdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezeby mniejszy od 4% i wekszy od 7%,
- dla pomiar6éw rownéci podtwnej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekrocz§
15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy robét na poboczach jesfifmetr kwadratowy) wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-000Q/Nymagania ogoine” punkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentadST i wymaganiami kyniera, jéli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wedtugkpuré daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puhkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena za jednostlobmiaru rob6t przy naprawie poboczy obejmuje:
a) przyscinaniu i plantowaniu poboczy:



- oznakowanie robdét,

- przygotowanie podim,

- wykonaniescinki poboczy,

- odwdz nadmiaru gruntu,

- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe,

Dokumentacja Projektowa obejmuje wykonanie:
- $cinka miejsc zawgonych na poboczu mechanicznie do giaipd5 cm.

9.3. Spos6b rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsz SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alenmzekazywane Za-
mawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyse, ktore g niezlgdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczameothot tymcza-
sowych, jak wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prajpektu
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i tat

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06.03.01.a
POBOCZA GRUNTOWE ULEPSZONE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikagchnicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z umocnieniem poboczy gruntowych. przy resi@n odnowie nawierzchni drogi powia-
towej nr 1336G poprzez wykonanie nowej nawierzameiodcinku Gowino - Wejherowo w km od 35+090 do km
35+351, dhugéci 261m

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosovigkm dokument w pogpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie robét zwanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teclanej dotycz zasad prowadzenia robot zwanych
z wykonaniem poboczy gruntowych umocnionych miekz&nuszywa niezwizanego, stabilizowanego mechanicznie.

Zakres robot okigony w dokumentacji projektowej obejmuje:
— mieszanka kruszywa niezyganego naturalnego 0/31,5 mm stabilizowanego méchaa, warstwa grubo-
éci 15 cm na poboczu szerckd1,0m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wystpujace okrélenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélpahkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogghuekt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00. ,Wy-
magania ogélne” punkt 2.

2.2. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa niezwizane powinny odpowiadavymaganiom wedtug tablicy 1.

Tablica 1. Wymagana wobec kruszyw do mieszanekamiganych do poboczy

Rozdziat w| Odniesienie
Lp. Wiasciwosé Pobocza PN-EN | do tablicy w
13242; PN-EN

2004 13242: 2004
1 Zestaw sit # wszystkie frakcje | 4.1 —-4.2 | Tablical

0,063; 0,5; 1; 2; 4, 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5 dozwolone
2 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc85/15, 4.3.1 Tablica 2




Gg85,

Ga85
3 Ogdlne granice i tolerancje uziarnienia kruszygmna GTcNR 4.3.2 Tablica 3
bego na sitach geednich wg PN-EN 933-1
4 Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa drobnego GTeNR 4.3.3 Tablica 4
kruszywa o ¢jgtym uziarnieniu wg PN-EN 933-1 wg GTANR
PN-EN
5 Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 933-4 4.4
a) maksymalne war§oi wskaznika ptaskdéci Flng Tablica 5
lub b) maksymalne wartoi wskaznika ksztattu SR Tablica 6
6 Kategorie procentowych zawadtb ziaren o po- Conr 4.5 Tablica 7
wierzchni przekruszonej lub tamanych oraz ziaren
catkowicie zaokgglonych w kruszywie grubym wg
PN-EN 933-5
7 Zawartd¢ pytow wg PN-EN 933-1 4.6
a) w kruszywie grubym f Deklarowana Tablica 8
b) w kruszywie drobnym f Deklarowana Tablica 8
8 Jaka¢ pytéw (badanie tylko w mieszankach) + 4.7
9 Odporné¢ na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, kate- LAs 5.2 Tablica 9
goria nie wy:sza ni
10 | Odporné¢ nascieranie kruszywa grubego wg PN-EN  Mpg pekiarowana 5.3 Tablica 11
1097-1
11 | Gestas¢ wg PN-EN 1097-6: 2001, rozdziat 7, 8 Deklarowana 5.4
albo 9
12 | Nasakliwos¢ wg PN-EN 1097-6: 2001, rozdziat 7, 8 WenNR 55
albo 9 (w zalenosci od frakcji) WA2 ™)
13 | Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN AS\r 6.2 Tablica 12
1774-1
14 | Calkowita zawartd siarki wg PN-EN 1774-1 S\r 6.3 Tablica 13
15 | Stald¢ objetosci zuzla stalowniczego wg PN-EN Vs 6.4.2.1 | Tablica 14
1744-1: 1998, rozdziat 19.3
16 | Rozpad krzemianowy wuzlu wielkopiecowym ka- brak rozpadu 6.4.2.2
watkowym wg PN-EN 1744-1: 1998 punkt 19.1
17 | Rozpadelazawy wzuzlu wielkopiecowym kawaitko- brak rozpadu 6.4.2.3
wym wg PN-EN 1744-1: 1998 punkt 19.2
18 | Skfadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN 1744-3 + 6.4.3
19 | Zanieczyszczenia brak ciat obcych 6.4.4
20 | Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3, wg PN Bia 7.2
EN 1097-2
21 | Mrozoodporn& na frakcji kruszywa 8/16 wg PN-EN - skaty magmowe if  7.3.3
1367-1 przeobraone: F4;
- skaty osadowe:
F10;
- kruszywa z recy-
klingu: F10 (F25)
22 | Skiad materiatowy deklarowany

7 taczna zawart@ pytow w mieszance powinnagginiescié w wybranych krzywych granicznych
) Pod warunkiem, gdy zawaktow mieszance nie przekracza 50% mm
"™ W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, ayadprawdza mrozoodporngt

2.3. Wymagania do mieszanki kruszywa niezwkanej

Mieszanki kruszyw powinny liytak produkowane i sktadowane, aby wykazywaly zachoe jednakowych

wihasciwosci | spetniaty wymagania tablicy 3.

Wyprodukowane mieszanki kruszyw niezaanych powinny by jednorodnie wymieszane i charakteryzéwa

si¢ rownomiern wilgotnoscia.

W mieszankach kt6res svyprodukowane z ihych kruszyw, kady ze sktadnikdw musi spetdiavymagania z

tablicy 1.




Tablica 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszdmkiszywa niezwjzanego 0/31,5mm na pobocze

Wymiar oczek sit #, mn] mieszanka mineralhaieklarowana (S) przez producenta mieszafika
0/31,5 mm mineralna 0/31,5 mm
Przechodzi przez:
45 100 100
31,5 90+ 100 96-100
16 55+85 63+77
8 35+ 68 43+ 60
4 22+ 60 30+ 52
2 16+ 47 23+ 40
1 9+ 40 14+ 35
0,5 5+ 35 10+ 30
0,063 0+12 0+ 12

Tablica 3. Wymagana wobec mieszanki niezanej 0/31,5 mm do warstwy pobocza
Podbudowa | Rozdziat w| Odniesienie

Lp. Wiasciwosé pod zjazdem | PN-EN do tablicy w
i chodnikiem [ 13285: PN-EN
2004 13285: 2004

1 Uziarnienie mieszanek kruszywa niezzenego 0/31,5 4.3.1 Tablica 4
(mm)

2 Maksymalna zawaré pytow, kategoriaUF UF, 4.3.2 Tablica 2

3 Minimalna zawart& pytow, kategorialL F LFnRr 4.3.2 Tablica 3

4 Zawarté¢ nadziarna: kategoria@C OCgq 4.3.3 Tablica4 i §

5 Wymagania wobec uziarnienia; krzywa uziarnienilaray- wgrys.9 | 44.1 Tablica5i6
wych granicznych

6 Wymagania wobec jednorodiwd uziarnienia poszczegol- | wg tablicy 2 | 4.4.2 Tablica 7

nych partii — poréwnanie z deklarowgprzez producenta
wartascia (S)

Wrazliwo §¢ na mréz: wskanik piaskowy SE’, co najmniej 40 4.6
8 Odporné¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsiangj z LA 4
mieszanki) wg PN-EN 1097-2, kategoria niezaza
9 Odporné¢ nascieranie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej z | deklarowana] 4.6
mieszanki) kruszywa grubego wg PN-EN 1097-1, katego
Mpe

10 | Mrozoodporn& (dotyczy frakcji kruszywa 8/16 odsianej Z F7
mieszanki)wg PN-EN 1367-10 9

~

11 | Warté¢ CBR po zagszczeniu do wskaika zagszczenia >60
I1s=1,0 i moczeniu w wodzie 96 h, co najmniej
12 | Zawarté¢ wody w mieszance zagzczonej, % (m/m) wil- 80 - 100

gotnaici optymalnej wg metody Proctora
™) Badanie wskanika piaskowego SE nafg wykona: na mieszance poguiokrotnym zagszczeniu metagdProctora
wg PN-EN 13286-2

2.3.3. Woda
Nalezy stosowéa wode wedtug PN-EN 1008.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” ik
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania umochienia pobocza powinien wykasiamozliwoscig korzystania

Z nas¢pujagcego spretu:
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibragygh.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagag@re” punkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogoélne” punkt 5.
5.2. Wykonanie robot
5.2.1. Przygotowanie podia

Podtaze mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn w przypadku
robét o matym zakresie. Spos6b wykonania muéizaakceptowany przezdyniera.

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacze

Jezeli wyskpujg zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Iizyniera, dowieéé¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w $lt koniecznej do uzyskania wymaganyclkdych wysokéciowych i

zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (ls)

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Iy)

Strefa korpusu Minimalna waidols :
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio 0,97

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowd do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 0,98. Wskk zag:szczenia naley okrelac
zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zgzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.2.2. Wykonanie nawierzchni pobocza z kruszywhiktawanego

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowe] greétip takiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Warstwa podbudowy powinna igztozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlailgotnasci optymalnej, okréo-
nej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481téale I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, powiniensta&
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.

Jeveli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20 % jej wadtd, mieszanka powinna by
zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10 % jej wastd mieszank nalery osuszy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogémenkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawyniki bada materiatéw przeznaczonych
do robot Irkynierowi w celu uzyskania akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Dla wykonywanego umochienia z mieszanki kruszytaaitzowanego mechanicznie nayawvykona badania
kontrolne:



- wilgotnasci mieszanki,
- uziarnienia mieszanki,
— jednorodnéci mieszanki i grubgci warstwy mieszanki,
— zagszczenia warstwy.
co najmniej 2 razy na kilometr i w miejscach wskagh przez layniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni z z kruszywa

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w umocnienia pobocza podaje tablica 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp Wyszczegoblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Rzdne wysokéciowe co 100m

2 | Réwnd¢ podiuzna co 50m

3 | Réwnd¢ poprzeczna co50m

4 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

5 | Szeroké¢ pobocza umochionego 10 pomiaréw na 1 km

6 | Gruba¢ warstwy 10 pomiaréw na 1 km

7 | Zagszczenie warstwy 1 badanie na 600 m kwadratowych

8 | Wygld warstwy cala powierzchnia

6.4.2. Redne wysokéciowe
Rd&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi i rzednymi projektowanymi pobocza nie powinny przekr&cza
+1cm, -3 cm.

6.4.3. RGwné¢ umocnionego pobocza
Nierownaci podtuzne i poprzeczne nie mggrzekracz& — 15 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nie powinny sbzni¢ od projektowanych o weej niz £0,5%.

6.4.5. Szerok& pobocza
Szeroké¢ umocnienia pobocza nie ®r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.6. Grub&¢ warstwy
Gruba¢ warstwy umocnienia pobocza nie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz: — + 2 %.

6.4.7. Zagszczenie

Zageszczenie warstwy umocnionego pobocza nie powinniorbyiejsze ni 0,98 wedtug normalnej proby
Proctora.
6.4.8. Wyghd warstwy

Po wykonaniu powierzchnia pobocza powinna jeginorodna, bez miejsc z rozsegregowanym kruszywem
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000QWymagania ogdlne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiaru wykonanych robét jest:
- n? powierzchni z mieszanki kruszywa wbhudowanegpataoczu.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogolne” punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefameftug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”kign
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena za 1 fiwykonanego umocnienia pobocza obejmuije:
- prace pomiarowe,
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wbudowanie i zagszczenie kruszywa niezgrianego stabilizowanego mechanicznie,
- wykonanie rob6t wykaczeniowych,
- wykonanie niezédnych bada i pomiaréw.

Dokumentacja Projektowa obejmuje wykonanie:
— mieszanka kruszywa niezyganego naturalnego 0/31,5 mm stabilizowanego méctaa, warstwa grubo-
$ci 10 cm na poboczu szercgkd 1,0m

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsz SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktorey potrzebne do wykonania robot podstawowych, alespiprzekazywane Za-
mawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzysge, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameoth6t tymcza-
sowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 13285 Mieszanki niezgriane — Wymagania
2. PN-EN 13242 Kruszywa do niezmanych i hydraulicznie zweanych materialtéw stosowanych w obiek-

tach budowlanych i budownictwie drogowym
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu.



