01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokoiowych D-01.01.01.

1. Wskp
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST),s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych w terenigrzy budowie ciggu pieszo-
rowerowego w miejscowséci Robakowo w gm. Luzino, wojewddztwo pomorskie.
1.2 Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST), stosaviest jako dokument przetargowy, przy zlecaniaalizacii
robot wymienionych w pkt 1 niniejszej SST.
1.3 Zakres robot obgtych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynnéi umazliwiajace i magce na celu odtworzenie w
terenie, przebiegu trasy.
1.3.1 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikasfanowy wymagania dotyce odtworzenie trasy i punktow
wysokadsciowych w ilosci :
Etap| - 0,340 km
Etap Il - 0,5684 km
Etap Il - 0,0536 km .
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @s\tr punkty kierunkowe oraz patizowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2 Pozostate okfkenia & zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne".
1.4.3 Ogodlne wymagania dotyez robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za j&konvykonywanych rob6t oraz za ich zgodéoz dokumentag
projektowa, SST i poleceniami kyniera
2. Materialy
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy, nafestosowa bolce stalowe i oznaczyje farta. Do stabilizaciji
pozostatych punktéw oraaviadkdw, naley stosowa paliki drewniane, o dtugei okoto 0,30 m krednicy 5-8 cm .
3. Sprat
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysakmvych, naley stosowa nastpujacy sprzt:
dalmierz elektroniczny (laserowy), teodolit, niwtela tyczki, faty, tdmy stalowe. Sprz stosowany do odtworzenia
trasy i punktow gtéwnych, powinien gwarantawazyskanie wymaganej doktadied pomiaru.
4. Transport
Do transportu stosowasamochdd dostawczy, shey do przewozu personelu i spiz na plac budowy, w celu
wykonania pomiaréw i stabilizacji punktéw.
5.  Wykonanie robot
5.1 Ustalenia ogdine
Prace pomiarowe, powinny byvykonane zgodnie z obogvujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10). Zamawigjy
zobowizany jest do przekazania reperéw roboczych. W @parmateriaty dostarczone przez zamagdgeago,
Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne, niedine do szczegbtowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe, powinnydwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza nasfpstwa niezgodniei wykonanych rob6t, z dokumentagjrojektova,
SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przeziniera. Wykonawca powinien natychmiast poinforméwa
Inzyniera, o jakichkolwiek lgidach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych traBjedy te, powinny by
usungte na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien sprawéizézy rzdne terenu okgbone w dokumentaciji
projektowej, 8 zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu,
istotnie r@nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie, nie powirnyd zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu, podanych w dokumentaciji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostan wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku, ajzgiWykonawe. Wszystkie roboty,
ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mplhy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem przezyimera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktyspednie osi trasy, mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia, cikagace
w sposéb wyrany i jednoznaczny, charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny
by¢ zaakceptowane przezzmiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ocRrarszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania rob6t. eli znaki pomiarowe, zostarzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komean dalszego prowadzenia robét, to zastatiworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiardwnieczne dla prawidtowej realizacji robot, zaldo
obowigzkow Wykonawcy.
5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogasy i punktdw wysokagciowych
Rzedne reperdéw roboczych, naleokresli¢ z doktadnécia do 0,5 cm, stossg niwelacg podwdjrg, w nawihzaniu do
reperu pastwowego.
5.3 Wyznaczenie osi trasy
Tyczenie osi trasy, natg wykona w oparciu 0 dokumentagprojektows. Os trasy, powinna bywyznaczona w
punktach gtéwnych i w punktach grednich.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejasiyt w stosunku do dokumentacji projektowej, n@erby
wieksze nk 5 cm. Redne punktéw osi, naly wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm, w stosunku doednych
okreslonych w dokumentaciji projektowej.

6. Kontrola jakosci rob6t

Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwrkanych 2z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktd
wysokasiciowych, naley prowadzé wedlug ogdélnych zasad, oklenych w Instrukcjach i WytycznycBUGIK (4-10).
7. Obmiar robét
Jednostl obmiarove robét, zwazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w fergest 1 kilometr trasy.
8. Odbidr robot
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terennasipuje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych Iub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.
9. Podstawa ptatnéci
Cena jednostkowa wykonania rob6t, obejmuje usi@legoine, zawarte w SST D 00.00.00.00 "Wymagagizne"
punkt 9 oraz:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych oBisy i punktéw wysokasciowych
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych
- wykonanie pomiaréw biggcych w miarg¢ posigpu robot, zgodnie z dokumentacg projektowg
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ocluna ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwigge
odszukanie i ewentualne odtworzenie
10. Przepisy zwgzane
10.1 Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw rob6t dmagch i mostowych, realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP Warszaw889, wraz z pfiejszymi zmianami zawartymi
w Zarzdzeniu Nr 4 GDDP z dnia 10.04.1992 r.
10.2  Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonpréa geodezyjnych.
10.3 Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtéwny Urzd Geodezji i KartografiiWWarszawa, 1979
10.4 Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjmmes pozioma, GUGIK, 1978
10.5 Instrukcja techniczna G-2. Wysédiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
10.6 Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sgyjree i wysokdciowe, GUGIK, 1979
10.7 Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary zealyjne, GUGIK, 1983
10.8 Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realine, GUGIK, 1983
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